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CZESC OGOLNA
ST.01. Wymagania ogolne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) jest opis robot dotyczacych
zagospodarowania i rewitalizacje terenu zieleni -”Plac zabaw”

Lokalizacja : 40-131 Katowice, ul. Wladystawa Broniewskiego 3

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i umowny przy zleceniu
realizacji robot zwigzanych z zagospodarowaniem i rewitalizacjg terenow zieleni -” Plac
zabaw” Lokalizacja : ul. 40-131 Katowice, ul. Wladystawa Broniewskiego 3

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne dla robét objetych nizej
wymienionymi

specyfikacjami.

ST.02 Roboty wytyczeniowe

ST.03 Usuniecie warstwy gleby

ST.04 Roboty rozbiorkowe

ST.05 Roboty ziemne

ST.09 Nawierzchnia nawierzchnia z ptyt

ST.13 Montaz elementow matej architektury i urzadzen zabawowych

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja

Projektowa, Specyfikacja Techniczng (ST).

1.4.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreSlonym w umowie przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje oraz
dokumentacje techniczna.

Po przekazaniu Placu Budowy Wykonawca odtworzy i utrwali punkty gléwne terenu.
Zabezpieczy teren budowy oraz wszystkie materiaty i elementy wyposazenia uzyte do realizacji
robot. Ponadto zobowigzany jest do ochrony istniejacych instalacji nadziemnych i podziemnych
w obrebie Placu Budowy az do czasu zakonczenia i ostatecznego odbioru robdt.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu

Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i
Specyfikacji Technicznej. Jezeli w trakcie wykonania robot okaze sie koniecznym uzupelienia
dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace
rysunki i Specyfikacje Techniczne na wlasny koszt i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i Specyfikacja Techniczna.

1.4.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i specyfikacjq techniczng (ST)

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz wszystkie dodatkowe dokumenty
przedtozone Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia czes¢ Umowy; wymagania okreSlone



w jednym dokumencie, ktory stanowi czes¢ Umowy, sa dla Wykonawcy tak samo
obowigzujace, jak gdyby byly zawarte w calej dokumentacji.

W przypadku zaistnienia rozbieznosci pomiedzy dokumentami powinny by¢ one
interpretowane wedtug kolejnosci w jakiej byty zatwierdzane Wykonawca nie moze czerpac
korzysci z tytutu bledow lub przeoczen znajdujacych sie¢ w Dokumentach Umownych. Wszystkie
materiaty oraz wykonanie rob6t powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowq i Specyfikacjami
Technicznymi.

Nalezy stosowac sie do wymagan projektowych zawartych w Dokumentach Projektowych oraz
Specyfikacjach Technicznych. Odstepstwa od tych wymagan sa mozliwe pod warunkiem, ze
znajduja sie one w ramach okreslonych pozioméw dopuszczalnosci.

Jezeli materiaty oraz wykonanie rob6t nie w pelni odpowiadaja wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i ST, obnizajac tym samym jakos¢ robot, Wykonawca na wlasny koszt wymieni tego
rodzaju materiat oraz wykona niezbedne poprawki.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdot. Wykonawca dostarczy i zainstaluje
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace. Koszt zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wylaczony w umowna cene
przetargowa.

1.4.5. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac sie w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
i ucigzliwosci, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych

w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny
wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami, paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi substancjami chemicznymi,

- zanieczyszczeniem odpadami powstajacymi w czasie prac budowlanych, ze szczeg6lnym
uwzglednieniem opakowan po materiatach budowlanych,

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu urzadzen technicznych ,

- mozliwo$cig powstawania pozaru,

- uszkodzeniem zieleni trwatej.

Materialy stosowane do robo6t nie moga zawiera¢ skladnikow zagrazajacych srodowisku,

o stezeniu przekraczajacym dopuszczalne normy. W przypadku przekroczenia tych norm oplaty i
kary za ich przekroczenie w trakcie realizacji robdt obciazaja

Wykonawce.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisOw o ochronie przeciwpozarowej.
Wszelkie materiaty budowlane i odpadowe uzyte do robét powinny mie¢ Swiadectwo dopuszczenia,
atesty i aprobaty techniczne wydane przez uprawnione jednostki.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

1.4.7. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosSci
publicznej i prywatnej, powinien w maksymalny sposéb ograniczy¢ ucigzliwosci dla otoczenia,
szczegOlnie od hatasu i pylenia oraz przewidzie¢ mostki dla przejscia ludzi nad wykopem.



Jezeli w zwiagzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych
dzialan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢. Stan
naprawionej wiasnosci powinien byc¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca
jest w pelni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen urzadzen uzbrojenia terenu,
przewodow, rurociggéw, kabli teletechnicznych itp., ktorych potozenie bylo wskazane przez
Zamawiajacego lub ich wlascicieli.

Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajacego dotyczacej istniejacych
urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robét zasiegna¢ od ich wiascicieli
danych odnos$nie dokladnego potozenia tych urzadzen w obrebie terenu budowy. O zamiarze
przystapienia do rob6t w poblizu tych urzadzen, badz ich potozenia Wykonawca powinien
zawiadomic¢ wiascicieli urzadzen i inspektora nadzoru. Wykonawca ma obowigzek postepowac
wedlug wytycznych wiascicieli uzbrojenia zalaczonych do Projektu Budowlanego.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych niewskazanych przez Zamawiajacego
i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang usuniete na koszt Zamawiajacego. W
pozostatych przypadkach koszt naprawy obciagza Wykonawce.

1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkie przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby
pracownicy nie wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie
urzadzenia zabezpieczajqce oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca powinien zapewniC i utrzyma¢ w odpowiednim stanie urzqdzenia socjalne dla
pracownikow prowadzacych roboty objete umowa.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegajq odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktu.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW

BUDOWLANYCH.

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

2.1.1. Zrédta uzyskanie wyrobéw budowlanych

Moga byc¢ stosowane tylko materialy pierwszego gatunku producentéw krajowych oraz
zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze i
certyfikaty dopuszczajace do stosowania na terenie Polski. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje inspektora nadzoru.

2.1.2. Wyroby budowlane dostarczone przez Wykonawce, ktore nie uzyskaja akceptacji inspektora
nadzoru Wyroby, ktore nie uzyskajg akceptacji ze wzgledu jakos¢ lub odbiegajace od
parametréw wskazanych w kartach technicznych nie moga by¢ wbudowane.

Wyroby budowlane nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu
Budowy,

badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych wyrobéw budowlanych do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych wyrobow budowlanych, zostanie przewartosciowany przez Inspektora
Nadzoru.

2.1.3. Przechowywanie i sktadowanie wyrobéw budowlanych

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i sktadowania
zapewniajace zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot oraz zgodnosci z wymaganiami
poszczegolnych specyfikacji technicznych. Odpowiedzialno$¢ za wady materialbw powstale w
czasie przechowywania i sktadowania ponosi Wykonawca. Inspektor Nadzoru moze zezwoli¢ na
inny sposob przechowywania i skladowania niz podany w Specyfikacjach Technicznych, lecz nie



zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnoSci za ewentualne powstale w tego tytulu straty.
Skladowanie powinno by¢ prowadzone w sposob umozliwiajacy inspekcje materiatow.
Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatbw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA

ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wlasnosci wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byc¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych, PZJ lub organizacji robét,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach
inspektora nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet powinien byc¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien réwniez dysponowac
sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajgcym prowadzenie robot w przypadku awarii
sprzetu podstawowego. Jezeli dokumentacja projektowa lub Specyfikacje Techniczne
przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim wyborze, co najmniej 2 tygodnie przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji inspektora nadzoru nie moze by¢

pOzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
niegwarantujace zachowania warunkéw kontraktu, zostana przez inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkow transportu, ktére nie wpltyna
niekorzystnie na wlasnosci wykonywanych robot i przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach
inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem. Wykonawca powinien dysponowac
sprawnymi rezerwowymi srodkami transportu, umozliwiajagcymi prowadzenie robot w przypadku
awarii podstawowych srodkow transportu. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny
spelnia¢c wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na trasie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nieodpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie inspektora nadzoru powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT BUDOWLANYCH.

5.1. Wymagania ogolne wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami kontraktu oraz
za jakoSc¢ zastosowania materialéw i wykonywanych robot za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, projektem organizacji robét oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

5.2. Wspdlpraca inspektora nadzoru i Wykonawcy

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoScig
robot, oceng jakosci materiatow i postepem robdt, a ponadto we wszystkich sprawach



zwiazanych z interpretacja dokumentacji projektowej i Specyfikacja Techniczna oraz
dotyczacych akceptacji wypehliania warunkéw kontraktu przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow i robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumentacji projektowej i w
Specyfikacjach Technicznych, a takze w innych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatbw i robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,

doswiadczenia a przesztosci wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i
kontroli wszystkich materiatéw dostarczanych na budowe lub na niej produkowanych
wilaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie speilniaja wymagan
jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w Specyfikacjach

Technicznych. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt 2.1.3.

Polecenia inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz 24 godziny po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca. Wykonawca powinien utrzymywac roboty do koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowa byla w stanie zadowalajacym przez caly czas,
az do momentu odbioru koncowego.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Zasady kontroli jakoSci

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zalozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i
jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatlow
oraz Robot.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego przez Specyfikacje
Techniczng, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do badan lub pomiaru Wykonawca powinien powiadomi¢
inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badan. Po wykonaniu pomiaru lub
badan, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Raport badan

Wykonawca powinien przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami jak
najszybciej. Wyniki badan powinny by¢ przekazywane inspektorowi nadzoru na formularzu wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub na innych, przez niego zaakceptowanych. Wykonawca
powinien przechowywac¢ kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcji i udostepniac je na
zyczenie inspektora nadzoru.

6.4. Badania przeprowadzone przez inspektora nadzoru

Inspektor Nadzoru uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce moze oceni¢ zgodno$¢ materiatléw i robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznymi
na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze
prowadzic¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty Wykonawcy nie sa wiarygodnie, to Inspektor Nadzoru moze poleci¢ wykonanie
lub zleci¢ niezaleznemu instytutowi przeprowadzenie powtornych lub uzupehliajacych

badan. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.5. Atesty jakoSci materiatow i urzadzen



Przed wykonaniem badan jako$ci materialéw przez Wykonawce Inspektor Nadzoru moze dopuscic
do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w Specyfikacjach Technicznych.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sa wymagane przez Specyfikacje Techniczna,
kazda partia dostarczona do rob6t powinna posiadac atesty okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produktu przemystowe powinny posiadac atesty wydane przez producenta poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan powinny byc
dostarczone przez Wykonawce inspektorowi nadzoru na jego zyczenie.

Sprzet kontrolo — pomiarowy zainstalowany powinien posiada¢ wazna legalizacje wydana przez
upowazniong instytucje. Inspektor Nadzoru nie dopusci do uzycia i montazu jakichkolwiek
urzadzen, ktdre nie majg waznych wymagan legalizacji.

7. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja
nastepujacym etapom

odbioru:

- odbior robot zanikajacych

- odbior robot koncowy

7.1. Odbidr robdt zanikajacych

Odbior robot zanikajacych polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegna demontazowi.

Odbidr robdt zanikajacych bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru-Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem.

Jakosc i ilos¢ robot zanikajacych ocenia Inspektor Nadzoru — Zamawiajacy na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu

o przeprowadzone pomiary i préby szczelnosci w konfrontacji z dokumentacjq projektowa,
specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

7.2. Odbior robot

Odbiorowi robot podlegaja catkowicie zakonczone roboty. Odbior robot polega na finalnej
ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru robot bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Zamawiajacego.

7.3. Dokumenty do odbioru robot

Podstawowym dokumentem do odbioru rob6t i Odcinkéw jest protokdt odbioru robo6t i odcinkéw
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego Do odbioru robot Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac

nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa Podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji projektu, potwierdzong przez Projektanta

- Specyfikacje Techniczne

- Recepty i ustalenia technologiczne

- Dokumenty zainstalowanego wyposazenia

- Dziennik robot i rejestry obmiaréw

- Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob szczelno$ci oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia jakosci

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia jakosci

- Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot (jesli jest wymagana)

- Instrukcje eksploatacyjne



W przypadku, gdy wedlug Zamawiajacego Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do przejecia, Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru robot i odcinkéw. Wszystkie zarzadzone roboty poprawkowe
lub uzupehiajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

8. ROZLICZENIE ROBOT.

Podstawa ptatnosci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru. Bedzie ona stala na okres Kontraktu i nie bedzie
podlegata zmianom. Dla pozycji przedmiarowych podstawa ptatnosci bedzie wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa
pozycji przedmiarowej bedzie uwzgledniala wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skladajace sie na jej wykonanie, okreSlone dla tej roboty w Specyfikacjach Technicznych i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowaty:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowgq ustalong

dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacjach Technicznych i
Dokumentacji Projektowe;j.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

a) robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

b) wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami ich zakupu

c) warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Teren
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

d) koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowana Robot, koszty projektow uzupehiajacych, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy i inne,

e) zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

f) podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami; do cen jednostkowych nie nalezy
wliczac¢ podatku VAT oraz oplat celnych i importowych.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze
Robét jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robdt
objetych ta pozycja kosztorysowa.

Roboty opisane w kazdym punkcie Przedmiaru Robot skalkulowano w sposéb scalony przyjmujac
jednostke przedmiaru dla Roboty wiodacej i uwzgledniajac udziat robot towarzyszacych i zuzycie
materiatdbw w sposob przyblizony. Roboty opisane nalezy traktowa¢ wskaznikowo. Rzeczywisty
obmiar robét towarzyszacych izuzycie materialow (niezbednych do kompletnego wykonania



prac) inny niz podany w Specyfikacjach Technicznych nie bedzie podstawa do zmian cen
jednostkowych Przedmiaru Robét i innych roszczen Wykonawcy.

9.2 Zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy, do dnia odbioru koncowego, jest zobowigzany wykonac
zabezpieczenie

terenu budowy:

a) dostarczy¢, zainstalowac¢ urzadzenia zabezpieczajace, tablice informacyjne,

b) utrzymac urzadzenia zabezpieczajace w odpowiednim stanie technicznym,

Podstawa platnosci sa ceny ryczattowe podane przez Wykonawce w Przedmiarze Robot
,Wymagania Ogoélne”. Ceny ryczattowe obejmuja pelen zakres prac koniecznych przy wykonaniu
oznakowania zgodnego z wymogami Prawa Polskiego oraz tablic informacyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
- prawo budowlanego
- normy



CZESC SZCZEGOLOWA
ST.02 ROBOTY WYTYCZENIOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST.01 Wymagania ogdlne pkt. 1.2.
1.2. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania robét wytyczeniowych tj.
odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych dla umiejscowienia urzadzen
zabawowych, lawek kosza na $Smieci ,tablicy informacyjnej oraz niwelacji terenu objetego
opracowaniem

2. MATERIALY.
Trzpienie i rury metalowe, paliki drewniane lub inne materialy zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET.

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykona¢ specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujacym dokladnosci wymagane w pkt 5. Stabilizacje, zabezpieczenie

i oznaczenie punktow wykonac recznie.

4. TRANSPORT.
Dowolne srodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno-wysokoSciowe okresli¢c w punktach dajacych prawidlowe
odwzorowanie projektowanych elementow skweru.

Doktadnos¢ wytyczenia wysokosciowego: 0+ +5mm.

5.2. Repery robocze umieszcza¢ poza obrysem projektowanych robo6t oraz zabezpieczy¢

w celu ich odtworzenia.

5.3. Repery zabezpieczy¢ przed zniszczeniem, a ich wysokos¢ podac z dokladno$cia do 1mm.

5.4. Prace geodezyjne wykonac zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.5. Inne, wynikajace z osiadania, dane wysokoSciowe osnowy geodezyjnej ni2 te na ktorych oparto
projekt techniczny, spowodujq koniecznos$¢ zaktualizowania projektu technicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robot geodezyjnych zgodnie z wymogami i
dokladnosciami

wymienionymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiaru odtworzenia powierzchni robot jest metr kwadratowy[m 2 ] wyznaczonego
sytuacyjnie i wysokosciowe skweru.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie wykonanych szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotow wg zasad okreslonych ST.01 Wymagania og6lne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnosc¢ za metr kwadratowy [m 2 ] zgodnie z przedmiarem odtworzenia elementow placu

i wyznaczenia punktéw wysokosciowych po dokonaniu odbioru rob6t wg pkt 8.

Cena obejmuje wykonanie wytyczenia, sprawdzenia, zastabilizowania i zabezpieczenia
punktow dla wszystkich czynnosci wymienionych w pkt 1.2 i 5 facznie z kosztem materiatow i
transportu na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych oraz protokotow kontroli
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST.01-Wymagania ogolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy:

PN-S-02205/98 - Roboty ziemne.

10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Glowny Urzad Geodezji i Kartografii- GUGIK:
Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma- GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 WysokoSciowa osnowa geodezyjna- GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga Inwestycji- GUGIK, 1979.
Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne- GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno- wysokosciowe- GUGIK, 1979.






ST. 04 Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot

zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania:

- Rozbiérka istniejacej nawierzchni bezpiecznej,

- rozbiorka zjezdzalni oraz drewnianych stopni (odzysk $lizgu i elementow ze stali nierdzewnej),
- rozbiorka dwoch urzadzen zabawowych typu bujak,

- rozbidrka stozka nasypowego oblozonego nawierzchnig bezpieczng .

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Elementy rozbiorki podane w poz. 1.2. zostang wykonane recznie lub przy uzyciu
odpowiednich narzedzi (mioty do kucia betonu itp.)

Do wykonania robot nalezy uzywac ogolnodostepnego sprzetu budowlanego przeznaczonego do
tego rodzaju robot.

4. TRANSPORT.

Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wyznaczenie fragmentu chodnika przeznaczonego do rozbiorki oraz schodéw betonowych do
rozbiorki nalezy

wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa. Wyznaczenie tawki przeznaczonej do
demontazu i ponownego montazu rowniez wykonac¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa.
Roboty prowadzi¢ w sposob bezpieczny ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na inne elementy
zlokalizowane na terenie prowadzenia robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbiérkowych, prawidtlowos¢ transportu i sktadowania
materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiaru jest wywozu materiatbw rozbioérki, m3, szt, m2, kpl, rozebranych
elementow zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie wykonanych szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokoldw wg zasad okreslonych w ST.01 Wymagania ogolne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena wykonania rob6t obejmuje :

- rozbiorka elementéw urzadzen zabawowych, nawierzchni bezpiecznej, zjezdzalni, piaskownicy
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki

- wymiana elementow tawek renowacja

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



ST.05 Roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot

zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza prowadzenia robot ziemnych przy wykonaniu
wykopow i uksztalttowania terenu zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Zakres wykonywanych robot obejmuje:

- wykonanie wykopow, nasypéw, zasypki

- wywoz gruntu nie budowlanego

- przewo6z nadmiaru lub brakujacego gruntu samochodami samowyladowczymi, wytadunek w
miejscu wbudowania w nasyp lub na zasypke ewentualnie odkiad,

- reczne wyréwnanie skarp wykopu i powierzchni odktadu,

- zasypanie wykopow ziemiq lezacq obok z przerzutem,

- Sciecie wypukltosci oraz zasypanie wglebien z wyrownaniem powierzchni terenu

- oczyszczenie, utozenie i odwiezienie materiatlow

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robét.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem niniejszej
specyfikacji sa:

- grunt wydobyty z wykopu i skladowany na odktad

- grunt wydobyty z wykopu, sktadowany poza strefa robot, na uksztaltowanie terenu.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.)

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnoSci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie
zostaly wczesSniej zaakceptowane na piSmie przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych nalezy:

- zapoznac sie z planem sytuacyjno-wysokoSciowym i naniesionymi na nim konturami i wymiarami
istniejacych i projektowanych budowli, rozmieszczeniem projektowanych nasypow i skarp
ziemnych

- wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwale oznaczenie w terenie potozenia
wszystkich charakterystycznych punktow przekroju podluznego i przekrojow poprzecznych,



zaré6wno wykopow jak inasypow, potozenia ich osi geometrycznych, szerokosSci korony,
wysokosci nasypow i gltebokosci wykopow, zarysy skarp, punktéw ich przeciecia z powierzchnig
terenu.

5.1. Zasady prowadzenia robot

Wykonawca moze przystagpi¢ do wykonywania wykopdw przy sprzyjajacych (dopuszczalnych)
warunkach atmosferycznych.

Przed przystapieniem do wykonania wykopow nalezy w ich obrebie zakoriczy¢ roboty
przygotowawcze zwigzane z usunieciem warstwy gleby (humusu).

Wykopy powinny by¢ realizowane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, ktore okreslono w dokumentacji projektowe;j.

Odspojone grunty powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp.

O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarzniety nie
nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzednych robot
ziemnych. Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy
gruntu (nadkladu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlana.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.2. Odwodnienie wykopow

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaC urzadzenia, ktore
zapewnia odprowadzenie wod opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty wykopow przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidtlowe odwodnienie. Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢
jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy
zachowac odpowiedni spadek podhuzny i nadac przekrojom poprzecznym

spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy ni2 2%. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw
oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowe;j.

Szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na: odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i
po ich zakonczeniu, dokltadnos¢ wykonania wykopow.

6.1. Sprawdzenie jakosci wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz +
10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczac + 1
cm i -3 cm. Szerokosc¢ korpusu nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm, a krawedzie korony chodnikéw nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Maksymalna glebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm.
Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3
cm. Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie mogq przekracza¢ + 10 cm.

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokoSciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m3, m2 zgodnie z przedmiaremn,- wykonanego wykopu lub nasypu .

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST.01 WYMAGANIA OGOLNE.

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

Wykonawca zglasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony obszar wykopow.

W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania rob6t poprawkowych lub poleci
powtorzenie robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m3, m2 zgodnie z przedmiarem rob6t wykopdw obejmuje:
- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania

- profilowanie dna wykopow

- profilowanie skarp

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- norma PN - 86/B-02480 - Grunty budowlane. OkreSlenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
- norma PN — B-04452:2002 - Geotechnika. Badania polowe

- norma PN - 88/B-04481 - Grunty budowlane. Badanie probek gruntéw

- norma PN — B-06050:1999 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne.

- norma PN — B-10736:1999 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

- norma PN — 77/8931-12 - Oznaczenia wskaznikow zageszczania gruntéw



ST 0.6 Nawierzchnia bezpieczna z plyt gumowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
dotyczace wykonania nawierzchni z ptyt gumowych przerostowych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania nawierzchni z ptyt gumowych
grubosci - Puzne 3D 4,5-6,0 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami
i definicjami podanymi w S.T. ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjq projektowa, SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za bezpieczenstwo ruchu
drogowego i osob trzecich w obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen
ostrzegawczych i zabezpieczajacych na placu budowy.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST.01
,Wymagania ogolne”.

2.2 Bezpieczne Puzzle 3D 620x620x45 mm lub 60mm

a) Aprobata techniczna

Nawierzchnia wystepuje w gotowych elementach o ksztalcie puzzli. Wymiary zewnetrzne: 620 x

620 mm, grubos$¢ 45 mm,lub 60mm .Kazdy element laczy sie z sasiednimi za pomoca 3-ch duzych
wypustek (100 x 60 mm). Niektore wypustki puzzli posiadaja dodatkowe elementy wystajace tzw.
zamki (wystepuja ona na dwoch bokach puzzla), ponadto czesSci wpustéw posiada specjalne dna,
umozliwiajace klejenie puzzli do siebie (wystepuja one na dwoch pozostatych bokach puzzla).

Trwalo$¢ potaczen puzzli 3D zar6wno w poziomie jak i w pionie zapewnia unikalny system ,,Extra
Strong Connecting” (ESC). System ESC sklada sie z trzech elementow:

* tradycyjny ksztalt puzzla (12 wypustéw po 3 na kazdym boku),

* specjalne zamki (dodatkowe elementy na wypustkach, ktore ,,wchodzg” do otworow
znajdujacych na wewnetrznych Scianach wpustéw),

* dno wpustéw (klejenie wypustéw do specjalnego dna zlokalizowanego w wypustach
puzzli).

L.aczenie na zamki i klejenie puzzli do siebie pozwala uzyskac zalety zarowno nawierzchni
sktadajacych sie z elementéw jak i wylewanych: z jednej strony istnieje mozliwosc¢
wymiany poszczegdlnych elementow lub nawet ich demontazu w razie potrzeby, a z drugiej
strony (po wykonaniu klejenia) mamy do czynienia z jednorodna, spoista nawierzchnig! Co
bardzo istotne — nawierzchnie Flexi-Step Puzzle 3D .Nawierzchnia musi posiada¢ badanie
na zawarto$c¢ pierwiastkéw Sladowych (PAH) oraz certyfikat bezpieczenistwa upadku (HIC)
na wysoko$¢ min. 1,6 m uzyskany zgodnie z EN 1177



2.4. Materiaty na podsypke

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712:1986/A1:1997.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatlow

Plyty gumowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podiozu wyrownanym i odwodnionym . Piasek nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze
odwodnionym placu w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z ptyt powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

-walec ogrodowy, ubijakow ubijak reczny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01 ,,Wymagania og6lne”.

4.1.1. Transport plyt

Plyty gumowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Sposob ich zatadunku na
srodki transportowe i zabezpieczenie ich przed przesunieciem w czasie jazdy powinny byc¢
zgodne z obowiazujacymi przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST.01 ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
5.3. Przygotowanie podsypki

Zgodnie z przedmiarem nawierzchnie z plyt gumowych nalezy ukiada¢ na podsypce
piaskowo-zwirowej frakcja 0 - 4mm. Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac sie w
granicach od 3 do 5cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, wyprofilowana , nastepnie
zageszczona w stopniu umozliwiajagcym wyprofilowanie powierzchni.

5.4. Ukladanie nawierzchni bezpiecznej z ptyt gumowych.

Sposéb uktadania nawierzchni

Plyty gumowe -Puzzle 3D nalezy ukladac recznie na rownym i stabilnym podtozu.

Kazdy element w ksztatcie puzzla taczy sie z sasiednimi za pomocg 3-ch wypustek i wpustow.
Nalezy zwroci¢ uwage, aby wystajace elementy zamkéw trafity do wpustow zamkéw. Dla

zwiekszenia trwatoSci lgczen zaleca sie punktowe naniesienie kleju na dno wpustu.



taczenie Flexi-Step Puzzli 3D

Wpust zamka Dno wpustu Wyslalpcy slement 2amka

(do naniesienia kleju)

Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢ obramowana systemowym elastycznym obrzezem z
wewnetrznym usztywnieniem (wewnatrz obrzeza zatopiono stalowa konstrukcje) oraz
dodatkowymi kotwami montazowymi. Kotwy maja za zadanie poprawe stabilnoSci mocowania w
fawie. W czole obrzeza znajduja sie otwory na karbowane kotki montazowe stuzace do taczenia ze
soba sasiadujacych obrzezy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.01 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent ptytek
posiada aprobate techniczng lub atest. Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca powinien
zadac od producenta wynikow biezacych badan wytrzymatosci wyrobu i atestow wymienionych
w pkt 2.2

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania materiatow

Kontrola materiatow polega na sprawdzeniu:

» wyglad zewnetrzny — przed przystgpieniem do robét i w przypadkach watpliwych — jw.

* ksztalt i wymiar;

6.3.2. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z przedmiarem i odpowiednimi ST.
Dla podtoza dopuszczalne tolerancje wynosza:

* dla glebokosci koryta:

* 0 szerokosci do 3m +1cm;
* 0 szerokosci powyzej 3m +2cm.
* Dla szerokosci koryta : + 5cm.

6.3.3. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjq

6.3.4.Sprawdzenie wykonania nawierzchni w pkt. 2,2 niniejszej ST :



Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagana grubo$¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa upadkow z
zadanej wysokosci.

Puzzle powinny posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzna. Tolerancja produkcyjna grubosci
nawierzchni wynosi +/- 3 mm. Szczeliny pomiedzy puzzlami nie powinny by¢ wieksze niz ok. 1
mm. Rownos$¢ nawierzchni powinna miesci¢ sie w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy lata, co najmniej raz na kazde 10
do 30m2 ulozonego parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 5m .
Dopuszczalny przeswit pod tata 3 metrowa nie powinien przekraczac 1,0cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni po jej ulozeniu i
zageszczeniu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjq Projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi sie za m2 wykonanej i odebranej nawierzchni o przyjetej grubosci wedlug ceny jednostkowe;j.
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- zakup i dostarczenie plyt na miejsce wbudowania,
- wykonanie podsypki
- utozenie plyt gumowych -puzle 3D wraz z klejeniem
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek.

2. Certyfikat Bezpieczenstwa upadku z wysokosci 1,6 m uzyskany zgodnie z PN-EN 1177
3. Badania na zawarto$¢ pierwiastkow Sladowych (PAH)



ST 0.7 Montaz elementéw matej architektury i urzadzen zabawowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot

zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rob6t zwigzanych z wykonaniem
montazu urzadzen zabawowych i matej architektury, ktére zostang wykonane w ramach budowy
placu zabaw.

2. MATERIALY
2.1. Elementy matej architektury:
* Lawki drewniane (2 szt.) renowacja
e kosz na $mieci,
* regulamin placu zabaw.
2.3. Urzadzenia zabawowe:
* kiwak ,ston” lub ,,konik”
* karuzela,
» piaskownica kwadratowa.
Wszystkie zastosowane przez Wykonawce urzadzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w
projekcie budowlanym oraz w ponizszym opisie, pod wzgledem:
* gabarytow i konstrukcji (wielkos¢, rodzaj i liczba elementow sktadowych),
* charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkciji),
* charakterystyki materialowej (rodzaj i jakos¢ tworzywa),
* parametréw technicznych ( np. trwato$¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),
* parametrow bezpieczenstwa uzytkowania (nieurazowosc, nietoksycznos¢, strefy bezpieczenstwa,
itp.),
» wygladu (struktura, faktura, proporcje elementéw sktadowych), barwa oraz minimalne
odchylenia ksztaltu bedq mozliwe po zatwierdzeniu urzadzenia zabawowego lub elementu matej
architektury z inspektorem nadzoru
2.4. Pogladowy wyglad poszczegolnych urzadzen i elementow matej architektury

a) Kiwak- bujak stonik lub konik

Opis techniczny:

Korpus wykonany z wysoko wytrzymatego tworzywa HDPE gr. 15 mm. Uchwyty wykonane

z tworzywa. Sprezyna fi 180 mm ocynkowana oraz malowana proszkowo. Siedzisko wykonane
z tworzywa HDPE gr. 10 mm. Sruby zabezpieczone za$lepkami z tworzywa.
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Wymiary urzadzenia

{dlugodt x szerokost x wysokosd) 93x23%97 cm

Wysokost swobodnego upadku max 60 cm
Strefa bezpieczenstwa 260x243 cm
Liczba uzytkownikow 1

b) Karuzela metalowa
Opis techniczny:
METAL (M) - platforma wykonana z blachy aluminiowej, ryflowanej grubosci 3 mm, stup stalowy

z rury fi 114mm, tozyskowany tocznie. Oparcia wykonane z rury fi33 mm, siedziska 2 tworzywa
HDPE. Talerz napedowy wykonany ze stali nierdzewne;j.



Strefa bezpieczenstwa:

Wymiary urzadzenia 150x150x70 cm
Wysokost swobodnego wpadku max 70 cm
Strefa bezpieczerstwa @ 550 cm

f) Tablica informacyjna - Regulamin placu zabaw z napisem ,,plac zabaw”

PRESTIZ — konstrukcja wykonana z kantéwki klejonej o przekroju 90x90 mm impregnowanej
oraz malowanej drewnochronem. Tablica oraz daszek wykonany ze sklejki wodoodpornej pokrytej
kolorowym filmem. Tre$¢ regulaminu zawiera piktogramy, zasady obowiazujace na danym placu,
dane teleadresowe do producenta,wiasciciela placu (pole puste) oraz numery alarmowe.
Konstrukcja osadzona na stalowych ocynkowanych kotwach



Wymiary urzgdzenia 60x15x220 cm

h) Lawka metalowo — drewniana renowacja

Sposoéb przytwierdzenia do podloza:

- na kostce lub asfalcie poprzez przykrecenie kotkami rozporowymi,

Elementy drewniane moga by¢ malowane farbami zachowujacymi urok drewna kolor
ciemny orzech

3. Sprzet
Roboty zwigzane z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji moga by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport
Materialty na budowe skweru powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu,
zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot

Zamontowanie elementéw matej architektury

Lokalizacja urzadzen — zgodnie z projektem budowlanym.

Montaz — wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

Urzadzenia matej architektury dostarczane z fundamentami prefabrykowanymi w komplecie.

6. Kontrola jako$ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z umowa pod wzgledem
zastosowanych materialow i doktadnosci wykonania.

Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw musza posiada¢ odpowiednie certyfikaty
bezpieczenstwa ich uzytkowania.



7. Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru sg:
—za 1 szt, kpl, zgodnie z przedmiarem - dostarczonych i zamontowanych urzadzen w komplecie.

8. Odbior robot
Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot
z SIWZ i umowa.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.01 ,,Wymagania og6lne”
9.2. Roboty rozliczane ryczattowo zgodnie z kosztorysem szt. lub kpl. Zgodnie z przedmiarem
robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
* PN-EN 1176-1:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 1: Ogolne

wymagania bezpieczenstwa i metody badan

* PN-EN 1176-7:2020-09 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie -- CzeS¢ 7: Wytyczne
dotyczace montazu, kontroli, konserwacji i eksploatacji






