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ST - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét dla
zadania ,, Modernizacja drogi i chodnika przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

1.2Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ujetych w
punkcie 1.1.

1.3Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych specyfikacjami
technicznymi.

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1 Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy catloé¢ techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego cze$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44 Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5 Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i1 okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6 Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10 Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.

1.4.13 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.14 Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.15 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.16 Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

1.4.17 Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.4.18Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

1.4.19 Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.4.20 Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.21. Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.22 Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

1.4.23. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.24. Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.



1.4.25 Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.
1.4.26 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.27 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.
1.4.28 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i §rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.29 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
1.4.30 Podtoze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.31 Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.32 Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.
1.4.33 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.
1.4.34 Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato§¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z, ST i poleceniami
Inspektora.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
dwoma egzemplarzami specyfikacji technicznej (ST).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny
koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cz¢§¢ umowy, a wymagania
wyszczegblnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z ST.

Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z ST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem").

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb okreslony w
ST-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych,
ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie
i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowna.



Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng¢ umowna.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca begdzie: utrzymywac teren
budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnos$ci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosc
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymacé zgod¢ na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane wtadze oraz be¢dzie z nimi wspdtpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie b¢da dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy



Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa Iub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w peilni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeknienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrdodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera / Inspektora.

Zatwierdzenie partii materiatlow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.

2.2 Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu sprawdzenia zgodno$ci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:
Inzynier bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcji.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do
innych robdt, niz te dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdow zostanie przewarto$ciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwo$¢ do robdt i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3.SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i



powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang
przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi przekazanymi na pismie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow i robodt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania roboét, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) czg$¢ 0gdlng opisujaca:

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp., wykaz

zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposdb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych,
zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi;

b) czgsé¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem

w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,



rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

sposob i procedurg pomiardow i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow
robot,

sposOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprze¢t badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robo6t badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatdw, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;

w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
6. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakosci i1 zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materialow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7. Certyfikaty i deklaracje



Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: certyfikat na znak bezpieczenstwa
wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
s objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktdre spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
rob6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

8.  Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy nie jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym, jednak bedzie zatozony
przez Inwestora w celu dokumentowania przebiegu robdt, przebiegu w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
przebieg robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora,daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordéw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jako$ci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne
informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi
do ustosunkowania sig¢.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

2. Rejestr obmiaréow

Rejestr obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialdw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego, protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robdt, protokoty z narad i ustalen, korespondencj¢ na
budowie.

5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

1. Ogolne zasady obmiaru robot



Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z ST, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do rejestru obmiardow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora na pi§mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z cz¢sto$cia wymagana do celu czgsciowej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatlow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdhiz
linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m3 jako dlugosc
pomnozona przez Sredni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami ST.

3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy
ijednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci begda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaré6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego
zalacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru: odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, odbiorowi cz¢$ciowemu, odbiorowi
ostatecznemu, odbiorowi pogwarancyjnemu.

2. Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikoéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.

3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych cze$ci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
4. Odbiodr ostateczny robot
1.  Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiodr ostateczny robo6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie



8.4.2.  Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikoéw badan i pomiaréow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i1 robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszona warto$¢
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokoét odbioru ostatecznego
rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ, deklaracje zgodnosci
lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i1 ew. PZJ, opini¢ technologiczng sporzadzong na
podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiardw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST
i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen, geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawczag robot i sieci uzbrojenia terenu, kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupehniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
1. Ustalenia og6lne

Podstawg ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe roboét beda obejmowac:
robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2.  Warunki umowy i wymagania ogélne ST-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w ST-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje: opracowanie oraz uzgodnienie
z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
oplaty/dzierzawy terenu, przygotowanie terenu,
konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowg przebudowg urzadzen obcych.



Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje: oczyszczanie, przestawienie, przykrycie
1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $§wiatel, utrzymanie ptynnosci ruchu
publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
usunigcie wbudowanych materiatdéw 1 oznakowania, doprowadzenie terenu do
stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdézniejszymi zmianami).



ST 01.01.01
Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT

ST Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot pomiarowych i prac geodezyjnych dla zadania pt. ,, Modernizacja drogi i chodnika w rejonie
budynkéw przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

Roboty pomiarowe i prace geodezyjne w zakresie niniejszego Projektu obejmuja:

* Roboty pomiarowe przy budowie obiektow technologicznych objetych w/w zadaniem,

* Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardéw , szkicow roboczych i obmiarow jezeli wynika to z
postanowien Zadania, zalecen Inspektora

* Roboty pomiarowe niezb¢dne do wykonania dokumentacji powykonawczej.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty .ktorych dotycza specyfikacje obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wytyczenie w terenie przebiegu trasy sieci wodociggowe;j i kanalizacyjnej , zalozenie sieci roboczych
punktow wysokos$ciowych , inwentaryzacj¢ wykonanych sieci oraz sporzadzenie wymaganych w procesie
budowy obmiarow, szkicow i pomiaréw geodezyjnych zgodnie z ST i Dokumentacjg ,, Modernizacja drogi
i chodnika przy ul. Czerwinskiego wzdtuz budynku przy ul. Grazynskiego 8-14 w Katowicach".

1.3.1. WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

W zakres robot pomiarowych ,zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a/ sprawdzenie wytyczenia sytuacyjnego i wysoko§ciowego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b/ uzupethienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢/ wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

d/ wytyczenie przekrojow poprzecznych , z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e/ zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie .

f/ wytyczenie i zastabilizowanie punktow granicy dziatki w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie .

1.3.2 . WYKONANIE NIEZBEDNYCH W PROCESIE BUDOWY POMIAROW , SZKICOW
ROBOCZYCH I OBMIAROW ROBOT ZANIKAJACYCH ORAZ ZALECEN INSPEKTORA.

1.3.3. INWENTARYZACJA GEODEZYJNA WYKONANYCH SIECI Wykonanie niezbednych pomiaréw
do sporzadzenia dokumentacji powykonawczej zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE



Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi , odpowiednimi polskimi normami. Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Rob6t ( STWiOR) oraz definicjami podanymi w ST-00.00.00
»Wymagania Ogolne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami
Zadania. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 +0,20m 1 dlugosci
1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m 1
srednicy 0,05+0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dtugosé¢ okoto 0,50m i
przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakosc¢ i srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢
zgodny z ustaleniami ST oraz PZJ. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow
potwierdzajacych przygotowanie zawodowe jednostki wykonujacej prace geodezyjne oraz kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem. Prace
zwiazane ze stabilizacjg 1 oznaczeniem elementow robot — trasy sieci, konstrukcji budowlanych oraz
reperow roboczych beda wykonane recznie.

Do robo6t geodezyjnych objetych niniejsza specyfikacjg nalezy stosowac nastgpujacy sprzet: - teodolity i
tachometry, - niwelatory, - dalmierze, - tyczki, - laty, - taSmy stalowe - szpilki Sprzet stosowany do prac
pomiarowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty objete niniejsza specyfikacjg mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu z
zabezpieczeniem przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych Instrukcji
GUGIK[4+10], wymaganiami PN, EN-PN, STWiOR i postanowieniami warunkow umownych.

5.2 Zakres robot przygotowawczych

Uzyskanie przed przystgpieniem do robdt danych zawierajacych lokalizacje i wspotrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow, ¢ Sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania , w okresie pomiedzy
wydaniem podktadu geodezyjnego do celow projektowych a datg rozpoczecia robdt nie zabudowano
nowych sieci i1 konstrukcji budowlanych , ktére moga by¢ nie ujawnione w dokumentacji projektowe;j; ¢
Przeprowadzenie obliczen i pomiarow geodezyjnych niezbednych do szczegdlowego wytyczenia robot;
Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego.



5.3 Zakres robdt zasadniczych

» Wytyczenie trasy 1 punktéw charakterystycznych ( sytuacyjne i wysokosciowe) dla robét , sieci i obiektow
technologicznych objetych ST

* Wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementéw obiektow budowlanych
w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja;

* Inwentaryzacja elementow robot i obiektow po wykonaniu prac;

* Wykonanie niezb¢dnych w procesie budowy pomiardw , szkicoOw roboczych i obmiarow jezeli wynika to z
postanowien kontraktu , zalecen Inzyniera

5.4 Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G.i K. przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonywanych robot
z Dokumentacjg Projektowsa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Przedstawiciela Inzyniera o jakichkolwiek btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajagcego. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie
punkty gtowne obiektow budowlanych oraz punkty wysokosciowe ( repery robocze) dla kazdego punktu
charakterystycznego inwestycji .Powinien dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktow
wysokosciowych. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie r6znia si¢ od rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rzgdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych ,akceptowane przez
Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela
Inzyniera oznacza , ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykonawce. Wszystkie roboty , ktore
bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow
przez Przedstawiciela Inzyniera . Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania , a ich
odtworzenie jest niezbedne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.4.1 Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i1 innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Inwestora i Inspektora. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢
przesuniete wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do jednego cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Punkty
wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly , przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych , a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
polozonych poza granica robdt ziemnych. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali
drewnianych lub rur metalowych. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas ,gdy



Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi , umieszczonymi poza granicg robot.
Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy , lecz nie rzadziej niz co 20 metrow. Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m.

5.4.2 Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysokos$ciowe ( repety robocze ) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia , zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych , istniejagcych budowlach . Repery robocze Wykonawca zobowiazany jest zatozy¢ poza
granicami robdt zwigzanych z wykonaniem sieci i obiektow towarzyszacych. Rzedne reperéw roboczych
nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy niz 4 mm / km
stosujgc niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

5.4.3 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowiazany jest opracowac i przedtozy¢ Inzynierowi , przed przyjeciem robot, dokumentacje
powykonawcza przedstawiajgca wszystkie obiekty tak , jak zrealizowal je Wykonawca , z zaznaczeniem
lokalizacji, wymiarow i detali wykonanych robot. Dokumentacja musi by¢ przygotowana zgodnie z
aktualnie obowiazujacymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy
materiatow , sprzetu i Srodkow transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonaweca jest
odpowiedzialny za petng kontrol¢ jakos$ci robot i materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system i
srodki techniczne do kontroli jakosci robdt ( zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem ) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4 niniejszej specyfikacji techniczne;.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [4,5,6,7,8,9,10].

7. OBMIAR ROBOT Ogolne zasady i wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00.00.00
»Wymagania Ogolne”.
Roboty geodezyjne rozliczane sg , zgodnie w formie ryczattu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci i jakosci.
Gotowo$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi do
oceny 1 zatwierdzenia geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z Normami Technicznymi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.Ptatnos¢ -
ryczalt -roboty wedlug zakresu wymienionego w p.1.1 ST nalezy przyjmowac zgodnie z warunkami umowy
1 oceng jako$ci wykonania robot Cena jednostkowa podana przez Wykonawce obejmuje :

» Uzyskanie przed przystapieniem do rob6ot danych zawierajacych lokalizacje i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow,oraz punkow granicznych dziatki;

» Sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania , w okresie pomigdzy wydaniem podktadu geodezyjnego
do celéw projektowych a data rozpoczecia robdt nie zabudowano nowych sieci i konstrukcji budowlanych ,
ktére moga by¢ nie ujawnione w dokumentacji projektowe;j;

* Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegdlowego wytyczenia robot;

* Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzgtu budowlanego.

* Wytyczenie trasy i punktow charakterystycznych ( sytuacyjne i wysokosciowe) dla roboét , sieci i obiektow
technologicznych ;

* Wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementéw obiektow budowlanych
w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja; ¢ Inwentaryzacja elementow robot i obiektoéw po
wykonaniu prac;

* Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardw , szkicow roboczych i obmiardow jezeli wynika to z
celu zadania, zalecen Inspektora * Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989r —Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30 ,poz.163 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa ,1978.

3. Instrukcja techniczna 0-1.0golne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4. Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga inwestycji Gtowny Urzad Geodezji i kartografii,
Warszawa ,1979.

5. Instrukcja techniczna G-1.Geodezyjna osnowa pozioma ,GUGIK,1978.

6. Instrukcja techniczna G-2.Wysokosciowa osnowa geodezyjna ,GUGIK,1979.

7. Instrukcja techniczna G-4.Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe,GUGiK,1979.

8. Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne ,GUGIK,1983.

9. Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne, GUGIK,1983.



ST.02.01.01
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,

1.. WSTEP

1.1..Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog, dla zadania ,, Modernizacja drogi i chodnika w rejonie
budynkow przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

1.2.. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3.. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z:
- rozebranie podbudowy z gruntu stabilizowanego gr 10 cm mechanicznie;
rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych 50x50 i 35x35 ,
- rozebranie nawierzchni z asfaltobetonu z gruntu gr ok 5 cm mechanicznie,
- rozebranie kraweznikéw betonowych 15x30x100cm,
- rozebranie obrzezy trawnikéw 6x20x100,
- rozebranie fawy betonowej pod kraweznika.

1.4.. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2.MATERIALY

2.1.. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog przepustow moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
- zrywarki,

— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.



4. TRANSPORT

4.1.. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.. Wykonanie rob6t rozbiéorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoScia Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, ogrodzen znakéw , kraweznikow znajdujace sie¢ w
miejscach, gdzie bgda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetié¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2.. Kontrola jakosci roboét rozbiéorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen
i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-03 .00.00 ,,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podloza”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2.. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog jest:
dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),
dla kraweznikow - m (metr ),
dla oznakowania -szt. ( sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki nawierzchni, kraweznikow:
— rozebranie nawierzchni, kraweznikow,
— zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,
— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umocnien itp.,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— zasypanie dolow (wykopdw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628 wraz z p6zniejszymi zmianami),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — O odpadach (Dz. U. Nr 2007.39.251) wraz z pdzniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz. U. Nr 112, poz. 1206),
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajow odpadow lub ich ilosci, dla ktérych nie
ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych i §rednich przedsigbiorstw, ktdére moga
prowadzi¢ uproszczong ewidencje odpadéw. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz
odpadow moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacym przedsi¢gbiorcami, do
wykorzystania na ich wtasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony §rodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie
niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowiazkach przedsigbiorcoOw w zakresie gospodarowania niektorymi odpadami oraz o
opftacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz. 622),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).



ST 03.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego.
2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna (STWiORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét ,, Modernizacja drogi i chodnika w rejonie budynkéw przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".
3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
4. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.
5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Kruszywo drogowe, w razie konieczno$ci dostosowania podtoza do grupy nos$nosci Gl nalezy doziarnié
podioze brakujaca frakcja kruszywa. W tym celu nalezy przeprowadzi¢ niezbedne badania laboratoryjne
(krzywa uziarnienia) itd.
3. SPRZET

1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.
2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt), walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt
wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
2. Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w ST 00.00.00 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
2. Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do korytowania nalezy wykonaé przekopy reczne w miejscach gdzie spodziewane jest
uzbrojenie podziemne w sieci teletechniczne, gazowe, wod-kan i C.O. i jezeli jest wymagane prawem lub innymi
przepisami nalezy zleci¢ Wtasciwy nadzor branzowy. Kazdy nadzor branzowy bedzie rozliczany w formie ryczattu
zgodnie z pozycja kosztorysows.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

3. Wykonanie koryta

Paliki Iub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.



Koryto mozna wykonywa¢ r¢cznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

4. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt speilniajacy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych 1 zage$ci¢c warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszezanie podtoza nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Minimalna warto$¢ Is >= 1,0 dla drog
Minimalna warto$¢ Is >= 0,98 dla chodnikow

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrole zaggszcezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -2% do +2%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. |Wyszczegdlnienie badan i |Minimalna czestotliwo$é
pomiaréw badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 100 m
2 |R6é6wnos$é podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 100 m
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 00 m
6 Zageszezenie, wilgotnos¢ | Mini. 2 lecz nie rzadziej niz raz na 300 m2
gruntu podtoza

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych
2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci istniejacego o wigeej niz +10 cm
i-5cm.
3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)



Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].
Niero6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata,
Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm,
Nieréwnosci na chodnikach mierzymy tata dostosowang do szerokosci chodnika i nie mogg przekraczaé
0,5cm na 1metr.
4, Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ jednostronne 2%w kierunku S$cieku
przykraweznikowego z

tolerancja + 0,5%.

5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt. 5.4

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordéwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto§é
stosunku wtornego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%. 6.3. Zasady postgpowania z wadliwie
wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyroOwnanie i powtorne
zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
1.  Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje: prace pomiarowe
i roboty przygotowawcze, odspojenie gruntu z przerzutem na
pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zaggszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. przepisy zwigzane

10.1.. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ STABILIZOWANEJ
MECHANICZNIE

11.WSTEP

11.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w ramach ,, Modernizacja drogi i
chodnika w rejonie budynkéw przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

11.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.
11.3. Zakres Roboét objetych STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
warstw:
—  podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej 0/31,5 stabilizowanej mechanicznie, grubosci 29 cm
w konstrukcjach typu KR1 + KR6
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektows.

11.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z norma podstawowa PN-EN 13285, normami zwigzanymi,
wytycznymi WT-4 2010 i okresleniami podanymi w STWiORB . ,,Wymagania og6lne” p.1.4.

11.5. Ogo6lne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w STWiORB ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodno$¢ normami i poleceniami inspektora
nadzoru.

12.MATERIALY

12.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ST.00.00.00
»Wymagania ogolne” p.2.

12.2. Rodzaje materialéw

Do wykonania podbudowy przewidziano uzycie mieszanki niezwigzanej z kruszywa:

—  amanego o uziarnieniu 0/31,5 mm — dla podbudéw w nawierzchniach drog kategorii KR1 + KR2.

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i skladowane, aby wykazywaly zachowanie jednakowych
whasciwosci 1 spelniaty wymagania z Tabeli 2. Wyprodukowane mieszanki kruszyw powinny by¢ jednorodnie
wymieszane i charakteryzowac si¢ rownomierng wilgotnoscia.

Kruszywa sktadowe mieszanki powinny odpowiada¢ wymaganiom wg Tabeli 1, w zalezno$ci od rodzaju warstwy

w konstrukcji nawierzchni drogowej i obcigzenia ruchem. W mieszankach, ktére sa wyprodukowane z réznych
kruszyw, kazdy ze sktadnikoéw musi spetnia¢ wymagania z Tabeli 1.

12.3. Wymagania wobec kruszyw do produkcji mieszanek

Ponizej przedstawiono wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytworzenia mieszanek niezwigzanych do
warstw podbudowy.

Do wykonania mieszanek do warstwy podbudowy nie nalezy stosowac kruszyw, ktore zostaty zakwalifikowane jako
kruszywa stabe, zgodnie z definicja podang w WT-4 2010.

Tabela 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

Lp Rozdz. w Wtasciwosci Wymagania wobec kruszywa
mieszanek niezwigzanych do
PN-EN warstw podbudowy zasadniczej Odniesienie do
13242+A41:20 nawierzchni drogi obcigzonej tabl. w PN-EN
10 ruchem 13242+A41:201
0




KRI +~KR2 KR3 +KR6

0,063;0,5;1;2;4; 5,6, 8;11,2; 16;
22,4;31,5;45; 63190

1 41-42 Zestaw sit # Tabl. 1
(zestaw podstawowy plus zestaw
1), wszystkie frakcje dozwolone
Gc80/20
2 43.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gr80 Tabl. 2
Ga 75
Ogolne granice i tolerancje uziarnienia
3 432 kruszywa grubego na sitach posrednich GTc 20/15 Tabl. 3
wg PN-EN 933-1
Tolerancja typowego uziarnienia GT:10
4 433 kruszywa drobnego i kruszywa o Tabl. 4
ciggtym uziarnieniu wg PN-EN 933-1 GTA 20
Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN
933-4
5 44 a. maksymalne wartos$ci wskaznika FI 5 Tabl. 5
) ptaskosci lub
b. maksymalne warto$ci wskaznika ST ss Tabl. 6
ksztattu
Kategorie procentowych zawarto$ci
ziaren o powierzchni przekruszonej lub
6 4.5 famanych oraz ziaren catkowicie C 5030 C o0 Tabl. 7
zaokraglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1
7 4.6 a. w kruszywie grubym * Theklarowana Tabl. 8
b. w kruSZyWie drobﬂym *) fDeklarowana
Wtasciwos¢ nie badana na
8 4.7 Jako$¢ pytow pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach
LA 4
Odpornos¢ na rozdrabnianie wg PN- (KR3+KR4)
EN 1097-2, kategoria wyzsza niz LA s
(KR5+KR6)
Odpornos¢ na $cieranie kruszywa
10 53 arubego wg PN-EN 1097-1 MpeDeklarowana Tabl. 11
Gestos¢ wg PN-EN 1097-6:2001,
11 5.4 rozdzial 7. 8 albo 9 Deklarowana -
Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6:2001, Wen NR
12 5.5 rozdziat 7, 8 albo 9 (w zaleznosci od -
frakcji) WA 2 *#®




13 6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie ASnr Tabl. 12

Catkowita zawarto$¢ siarki
14 6.3 SNR Tabl. 13
wg PN-EN 1744-1

Stato$¢ objetosci zuzla stalowniczego

15 6:4.2.1 wg PN-EN 1744-1:1998 rozdziat 19.3

Vs Tabl. 14

Rozpad krzemianowy w zuzlu
16 6.4.2.2 wielkopiecowym kawatkowym wg PN- Brak rozpadu -
EN 1744-1:1998, p. 19.1

Rozpad zelazawy w zuzlu
17 6.4.2.3 wielkopiecowym kawatkowym wg PN- Brak rozpadu -
EN 1744-1:1998, p. 19.2

Brak substancji szkodliwych w
stosunku do srodowiska wg -
odrebnych przepiséw

Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg

18 6.4.3 PN-EN 1744-3

Brak zadnych ciat obcych takich
19 6.4.4 Zanieczyszczenia jak drewno, szklo i I’)lastll’(, 3
mogacych pogorszy¢ wyrob

koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN

20 72 1367-3, wg PN-EN 1097-1

SBLA -

skaly magmowe i przeobrazone:
F4

Mrozoodporno$¢ na frakcji kruszywa

21 7.33 8/16 wg PN-EN 1367-1

skaty osadowe: F10 Tabl. 18

kruszywa z recyklingu: F10 (F25
***)

22 Zat. C Sktad materiatowy deklarowany -

Wigkszo$¢ substancji
niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG

zazwyczaj nie wystepuje w
Zat. C, zir(’)diach kruszywa pochodzepiq
23 | podrozdzial | Istotne cechy srodowiskowe mmerglnego. Jednak w odme.swmu -

C34 o kruszyw szt.ucznych i
odpadowych nalezy badac czy
zawartos$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

®  Lgczna zawarto$é pytéw w mieszance powinna sie miesci¢ w wybranych krzywych granicznych wg Tabeli 3
*% W przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé

*#%  Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

12.4. Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych
Ponizej przedstawiono wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy.

Tabela 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy




Lp

Rozdziat w

PN-EN
13285:2010

Wiasciwosci

Wymagania wobec mieszanek
niezwigzanych przeznaczonych do
zastosowania w warstwie
podbudowy zasadniczej
nawierzchni drogi obcigzonej
ruchem

KRI +KR2 KR3 +KR6

Odniesienie
do tabl. w
PN-EN
13285:2010

43.1

Uziarnienie mieszanek

0/31,5 % 0/31,5

Tabl.4

432

Maksymalna zawarto$¢ pytow:
kategoria UF
Minimalna zawarto$¢ pytow:

kategoria LF

UF,

LFxr

Tabl.2

Tabl.3

433

Zawartos¢ nadziarna:

kategoria OC

OCo

Tabl.416

44.1

Wymagania wobec uziarnienia

Krzywa uziarnienia wg Tabeli 3a +
b

Tabl.516

442

Wymagania wobec jednorodnosci
uziarnienia poszczego6lnych partii —
poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartos$cig (S)

Wg Tab.4 WT-4

Tabl.7

442

Wymagania wobec jednorodnosci
uziarnienia na sitach kontrolnych —
réznice w przesiewach

WG tab. 5 WT-4

Tabl.8

4.5

Wrazliwo$¢ na mréz; wskaznik
piaskowy SE, badany na probce po
pigciokrotnym zageszczeniu metoda
Proctora

wg PN-EN 13286-2, co najmniej

45

Odpornos$¢ na rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1097-1, kategoria nie wyzsza
niz:

LA 3

Odpornos$¢ na $cieranie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1367-1

deklarowana

10

Mrozoodporno$¢ (dotyczy frakcji
kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1367-1

F4

11

Warto$¢ CBR po zageszczeniu do
wskaznika zageszczenia Is=1,0 i
moczeniu w wodzie 96h, wg PN-EN
13286-47, co najmniej

>80

(KR3 + KR4)

12

Warto$¢ CBR po zageszczeniu do
wskaznika zageszczenia Is=1,03 i
moczeniu w wodzie 96h, wg PN-EN
13286-47, co najmniej

>120

(KR5 + KR6)




Zawarto$¢ wody w mieszance

13 ) zaggszezanej, % (m/m) wilgotnosci
optymalnej wg metody Proctora wg
PN-EN 13286-2

80— 100 -

Wiekszo$¢ substancji
niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG

Zazwyczaj nie wystepuje w
zrodhach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu
do kruszyw sztucznych i
odpadowych nalezy bada¢ czy
zawartos$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza
warto$ci dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

14 4.5 Istotne cechy $rodowiskowe

*) InZynier moze dopuscic¢ wariantowo uziarnienia 0/45; 0/63, pod warunkiem spetnienia pozostalych kategorii
wymagan

.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki oznaczone wg PN-EN 933-1, powinno by¢ zgodne z wymaganiami WT-4 2010 i w zaleznos$ci
od przeznaczenia (zasadnicza, pomocnicza) miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych granicznych jak na rysunku 1.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na tym rysunku.

Dla mieszanek powstatych z wymieszania kruszyw naturalnych, sztucznych i/lub z recyklingu uziarnienie mieszanki
nalezy dodatkowo bada¢ i deklarowaé po 5 krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej
mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziarnienie mieszanki po 5 krotnym zageszczeniu metoda
Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rys. 1.
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do w-wy podbudowy zasadniczej

SDV — obszar uziarnienia, w ktorym powinna si¢ mie$ci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez
producenta / dostawce.

W przypadku dopuszczenia przez Inzyniera pozostatych wymienionych w Tabeli 2 uziarnien, obowiazuja wlasciwe
krzywe uziarnienia wg WT-4 2010, rys. 131 14.

Zawarto$¢ pylow

W przypadku mieszanki kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy zasadniczej, maksymalna zawarto$¢ pytow
< 0,063 mm, powinna spelnia¢ wymagania kategorii podanej w Tabeli 2. Nie okresla si¢ natomiast minimalnej
zawartosci pylow < 0,063 mm. Zawartos¢ pylow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

Dla mieszanek powstatych z wymieszania kruszyw naturalnych, sztucznych i/lub z recyklingu, zawarto$¢ pytow

w mieszance kruszyw nalezy dodatkowo bada¢ i deklarowa¢ po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Zawarto$é

pylow w mieszance po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora, rdwniez powinna spelnia¢ wymagania podane
w Tabeli 2.



Zawarto$¢ nadziarna

Zawartos¢ nadziarna nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.
Dla mieszanek powstalych z wymieszania kruszyw naturalnych, sztucznych i/lub z recyklingu, decyduje zawarto$¢
nadziarna okreslona w mieszance kruszyw po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora.

.Dodatkowe wymagania

Ponadto podbudowa wykonywana bezposrednio na podlozu gruntowym powinna spelnia¢ warunek szczelnosSci
warstwy (nieprzenikania czastek):

0.

13

d-

33

=3

w ktorym:
D,s —wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy,
dss — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Warunek ten zostaje automatycznie spelniony w przypadku zastosowania stabilizacji podtoza spoiwami
hydraulicznymi lub przy zastosowaniu warstwy geowtokniny separujace;j.
12.5. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode czysta, wodociaggowa, dla ktorej nie okresla si¢ wymagan.
13. SPRZET

13.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p.3.
13.2. Sprzet do wykonania robét

Uzywany sprze¢t powinien ponadto by¢ zgodny z oferta Wykonawcy przedstawiong w PZJ i1 zatwierdzong przez

Inzyniera.

Do wykonania podbudéw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowac:

—  mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzania mieszanki z kruszyw — tylko w przypadku braku mozliwosci
zakupu mieszanki bezposrednio u producenta ,

—  roéwniarki albo uktadarki kruszywa,

—  walce ogumione i stalowe wibracyjne i/lub statyczne,

—  cysterny z woda z mozliwoscia regulacji skropienia,

—  w miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

14. TRANSPORT

14.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.4.

14.2. Transport materialéw

Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi samowytadowczymi $rodkami transportu w sposob, nie powodujacy
rozsegregowania frakcji mieszanki oraz zmian jej wilgotnosci.

15. WYKONANIE ROBOT

15.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ST.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.5.
15.2. Przygotowanie podloza

Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki niezwigzanej 0/31,5mm jest podtoze - koryto wg STWiORB
ST 03.01.01.

15.3. Przygotowanie mieszanki niezwiazanej

Przygotowanie mieszanki niezwigzanej polega na wymieszaniu poszczegdlnych kruszyw sktadowych w taki sposob,
aby uzyska¢ ciaglo$¢ uziarnienia wg Tabeli 3 i zwilzenie do wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20%, +0% jej
wartos$ci.



15.4. Transport i rozscielanie mieszanki

Nalezycie wymieszang i zwilzong mieszanke nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajacych jg przed
wysychaniem i segregacja.

Materiat wbudowuje si¢ i zageszcza w jednej warstwie.

Inspektor moze dopusci¢ rozkladanie warstwy podbudowy uktadarkami mechanicznymi, pod warunkiem, ze nie
doprowadzi to do rozjezdzania i rozluznienia materialu w warstwie lezacej ponizej, spowodowanego transportem
materiatu do uktadarki.

W przypadku gdy to nastapi, Wykonawca powinien przerwaé dalsze uktadanie warstwy podbudowy i powtorzy¢
profilowanie i zageszczenie warstwy lezacej ponizej, tacznie z wymaganymi badaniami odbiorowymi.

15.5. Profilowanie

Przed zageszczeniem rozlozong mieszanke nalezy wyprofilowaé do spadkdéw poprzecznych i pochylen podtuznych.
W czasie profilowania nalezy wyréwnacé lokalne zaglebienia za pomoca réwniarki lub spycharki.

15.6. Zageszczenie

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami wibracyjnymi ogumionymi i stalowymi gladkimi. W ostatniej fazie
zaggszczania nalezy sprawdzi¢ profil powierzchni podbudowy tata, za pomoca sznurka Iub inng metoda. Zaggszczenie
podbudowy nalezy wykonywaé w jednej warstwie przy zachowaniu wilgotnos$ci optymalne;.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci i nalezy je sprawdza¢ dla kazdej zageszczanej
warstwy. Nos$no$¢ badana ptyta VSS na powierzchni warstwy podbudowy powinna odpowiadaé¢ warunkom podanym
wp.58

15.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch oraz powtdrzy¢ badania
odbiorowe. Koszt napraw i powtdrnych badan wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza
Wykonawce.

15.8. Wymagania jakosciowe wykonania podbudowy

.Rownos$¢ podbudowy w przekroju podluznym

Odchylenie profilu podtuznego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, mierzone zgodnie z normg BN-
68/8931-04, 4-metrowa tata, nie powinny przekraczac¢ + 10 mm.

.Zgodno$¢ spadku podbudowy

Nalezy stosowac spadki poprzeczne zgodne z wytycznymi inspektora nadzoru.
Roznice wartosci wykonanych spadkoéw poprzecznych, (jednostronny lub daszkowy 2%) - warto$ci bezwzglednej
spadku wigcej niz o +/- 0,5%.

.Grubos$¢ warstwy podbudowy

Odchylenia grubosci wykonanej podbudowy w stosunku do przyjetej w przedmiarze nie powinny przekroczy¢ +10%, -
5% grubosci zatozonej w ST
Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy o grubosci mniejszej niz podana w przedmiarze.

.Nos$nos¢ i zageszczenie podbudowy

Warto$¢ wtoérnego modutu odksztalcenia oraz wskaznik odksztatcenia po zageszczeniu warstwy, badane na podstawie
obciazen ptytowych plyta statyczng typu VSS o $rednicy D=300mm, powinny by¢ zgodne z tabela 4.
Pomiar plyta statyczng VSS na podbudowie z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, nalezy
przeprowadzaé z zastosowaniem metodyki zgodnej z wytycznymi GDDKIiA (pismo DODP -22/4100/215/98).
LCYKL

obcigzanie pierwotne od 0,00 do 0,55 MPa, stopniami w sposob nastgpujacy:
0,00 MPa - 0,05 MPa - 0,15 MPa - 0,25 MPa - 0,35 MPa - 0,45 MPa - 0,55 MPa
Czas trwania poszczeg6lnych stopni obcigzenia wynosi 1min. Jezeli roznica dwoch kolejnych odezytow na czujnikach
nie przekroczy 0,02mm , mozna przej$¢ do nastepnego (wyzszego) stopnia obcigzenia jednostkowego.

odcigzanie pierwotne od 0,55 do 0,00 MPa, stopniami w sposob nastepujacy:
0,55 MPa - 0,15 MPa — 0,05 MPa — 0,00 MPa.
Czas trwania poszczegélnych stopni odcigzania wynosi 1min. Jezeli roznica dwoch kolejnych odezytdw na czujnikach
nie przekroczy 0,02mm, mozna przej$¢ do nastgpnego (Wtdrnego) stopnia obcigzania jednostkowego. Czas trwania
ostatniego stopnia odcigzenia wynosi Smin.
I CYKL

obcigzanie wtorne od 0,00 do 0,55 MPa, stopniami jak w I cyklu,



odcigzanie wtorne od 0,55 do 0,00 MPa, stopniami jak w I cyklu.
Moduly odksztatcenia pierwotny E; i wtérny E», obliczamy na podstawie wzoru:

E,E:=%D(p/s) [MPa]

gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
p - przyrost obcigzenia jednostkowego w I cyklu od 0,25 do 0,35 MPa
oraz w II cyklu od 0,25 do 0,45 MPa
s - przyrost odksztatcenia odpowiadajacy przyjetemu zakresowi obcigzenia, mm

Tabela 4. Wymagania dla wskaznika odksztalcenia i modutu odksztalcenia

Badana warstwa nasypu Io E, E
podbudowa w kOIlStI’}lkCJE}Ch drog KR1 +KR2 i < 2.20 > 140 MPa > 66 MPa
zjazdow
podbudowa nawierzchni pasow technologicznych < 2,20 > 120 MPa > 60 MPa

Biezace badania kontrolne no$nosci warstwy podbudowy Wykonawca moze przeprowadza¢ metodami
alternatywnymi, np. lekka plyta do obcigzen dynamicznych. Minimalna wartos¢ modutu odksztatcenia E,, powinna
wtedy odpowiada¢ wartosciom wg Tab.4. Metody tej nie nalezy jednak wykorzystywa¢ do badan odbiorowych
warstwy.

16. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

16.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” p.6.
16.2. Badania przed przystapieniem do robét

.Kontrola jakos$ci materialow w okresie dostaw i przygotowania mieszanki wg pkt. 21i 5

Kontrola jakosci materiatow polega na biezacym przeprowadzaniu badan wilasciwosci kruszyw do wykonania
mieszanki niezwigzanej jak i gotowej mieszanki na reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa
nie wigkszej niz 500 m® i poréwnaniu wynikow z wymaganiami okre$lonymi w punkcie 2 przed rozpoczeciem Robot.
Dodatkowo dla kazdej przebadanej partii nalezy okresli¢ wilgotno$¢ optymalng oraz maksymalng gestos¢ szkieletu
gruntowego.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki niezwigzanej z podanego zrddla do wykonania podbudowy stabilizowanej
mechanicznie sg pozytywne wyniki badania nosnosci ptyta VSS, wykonane na odcinku probnym z przebadanej partii
materiatu, oceniane zgodnie z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacji.

16.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robot obejmujg kontrol¢ uziarnienia na podstawie analizy sitowej wbudowywanej mieszanki,

z czestotliwoscia 1 badanie na kazde 500m® wbudowanego materiatu.

Dodatkowo dla przebadanej partii nalezy okresli¢ parametry mieszanki z pozycji 1 + 7, Tabeli 2.

Wilgotno$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy pobieraé co najmniej po
dwie probki z kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkach watpliwych. Kontrolne badania wilgotnos$ci
naturalnej mieszanki podczas zageszczania mozna przeprowadzaé np. z wykorzystaniem lancy do badan wilgotnosci.
Badania odbiorowe nalezy przeprowadza¢ wylacznie metoda suszenia w suszarkach wg PN-EN 1097-5:2001, na
probkach pobranych podczas zaggszczania warstwy.

Kontrolg zageszczenia i nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzaé z czestotliwoscia
przedstawiong w Tabeli 5.

Tabela 5. Czestotliwos¢ badan zageszczenia i no$nosci podbudowy
z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie

Czestotliwos¢ pomiarow

Min. liczba badan na Max. powierzchnia warstwy
dziennej dzialce roboczej | przypadajgca na jedno badanie

1 300 m?




16.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w Tab. 6.
Tabela 6. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wy szczegoln.zen’z ¢ badan i Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
pomiaréow

1 Szeroko$¢ podbudowy 3 razy na 0,1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 3razy na 0,1 km
4 Spadki poprzeczne™® 3 razy na 0,1 km

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

7 Grubos¢ podbudowy

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m?

* Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
tukow poziomych

16.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie Roboty, ktoére wykazuja wicksze odchylenia wymagan od okre§lonych w niniejszej STWiORB podlegaja
niezbednym poprawkom lub rozbidrce i ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera, na koszt i staraniem
Wykonawcy.

W przypadku gdy nastapi rozjezdzanie i rozluznienie materialu w juz zageszczonej i odebranej warstwie podbudowy,
na skutek prowadzenia transportu po tej warstwie, Wykonawca spulchni warstwe, jesli konieczne dowiezie nowy
material, wyprofiluje i zaggsci do wymaganych parametréw. Wykonawca ma rdwniez obowigzek powtorzenia na koszt
wlasny, badan odbiorowych warstwy, zgodnie z wymaganiami Tab.4.

7. OBMIAR ROBOT
1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIiORB ,,Wymagania ogélne” p.9.

Platno$¢ za 1m2 nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru.

Cena wykonania robot obejmuje: - roboty pomiarowe i przygotowawcze, - dostarczenie na miejsce wbudowania
materiatow, - rozscielenie, wyprofilowanie, i zageszczenie kruszywa (warstwy podbudowy o wilasciwej grubosci), --
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w SST Stanowi podstawg ptatnosci, ktora jest cena jednostkowa,
skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowsg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu,




- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, oplaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsi¢cbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapié
w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje¢ w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest

ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
PN-EN Kruszywa do niezwiagzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
13242+A1:2010 obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacje

PN-EN 13286-2:2007  Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cz¢$¢ 2: Metody okreslania
gestosci 1 zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora.

PN-EN 13286-47:2007 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg$¢ 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika nosnosci i
pecznienia liniowego

PN-EN 933-1:2000 Badapla gepmetrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda

przesiewania.

PN-EN 933-2:2000 Badapla geomet’rycz.nych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Nominalne

wymiary otworow sit badawczych.

PN-EN 933-4:2001 Badanrla'geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn.

Wskaznik ksztattu.

PN-EN 933-8:2001 Badania geom;trycznyf:h wlasgwosm kruszyw. qusc& Ocena zawartos$ci drobnych

czastek. Badanie wskaznika piaskowego. Zatacznik A.

PN-EN 1097-1:2000 ]?.gdamg me(;hamcznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na

$cieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1097-2:2000 Badania mef:ha.mcznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpornosci

na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2001 Badania mechamcz.nych i fizycznych Wkasqwosm kruszyw. Czg¢$¢ 5: Oznaczanie zawarto$ci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci

(wraz z pdzniejszymi  ziarn i nasigkliwoS$ci.

poprawkami)



PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 3: Przygotowanie wyciggow przez

PN-EN 1744-3:2004 X
wymywanie kruszyw

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zatacznik B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
10.2 Inne dokumenty

WT-4 2010 Wymagania techniczne. Mieszanki niezwigzane do drég krajowych, IBDiM, Warszawa 2010.
Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, Czgs¢ 2: Zalacznik, GDDP,Warszawa 1998.



ST-05.01.01
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej, w ramach ,, Modernizacja drogi i chodnika w rejonie budynkow
przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostek brukowych betonowych grubosci 8cm dla drég oraz dla chodnikéw grubos¢ kostki 6¢cm, na
podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3cm, jako nawierzchni m.in. jezdni, zjazdow indywidualnych,
chodnikow i ciagdw pieszo-rowerowych oraz nawierzchni dotykowej przy przejsciach dla pieszych, w lokalizacjach
zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka
jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkc;ji.

.Podsypka - warstwa piasku z cementem lub miatu stuzaca do ulozenia prefabrykatow na warstwie podbudowy lub na
podiozu gruntowym.

.Pozostate okre$lenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” p.1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Ogdlne wymagania Rob6t podano w STWiORB . ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogblne” p.2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

.2.2.1 Dopuszczenie do wbudowania

Warunkiem dopuszczenia do stosowania kostki brukowej betonowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
waznych dokumentow dopuszczajacych Wyrdb do robot budowlanych.

.2.2.2 Wyglad zewnetrzny
Goérna powierzchnia betonowych kostek brukowych nie powinna wykazywaé wad takich jak rysy lub odpryski.

.2.2.3 Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika od przedszkola do placu zabaw nalezy uzy¢ kostek grubosci 80 mm, ksztattu typu
holand ( kostka bezfazowa) koloru:

—  Szarego — dla nawierzchni chodnika wezszego po prawej stronie oraz

—  Grafitowego dla nawierzchni szerszego chodnika po lewej stronie

Dodatkowo na nawierzchnie chodnikéw w rejonie przej$¢ dla pieszych nalezy zastosowaé kostki brukowe betonowe
o wymiarach 40x40cm (dopuszcza si¢ 35x35cm lub 20x10cm tak aby ich taczna szerokos$é byla nie mniejsza niz
40cm), z wypustkami (pgcherzykami) wystajacymi ponad powierzchni¢ kostki na min. 4,5 mm, tzw. dotykowe,



pozwalajace na zlokalizowanie zej$cia na jezdni¢ osobom niewidomym. Kostki powinny by¢ koloru czerwonego lub
z6ltego. Inzynier moze dopusci¢ wariantowe zastosowanie kostek dotykowych

o innych wymiarach lub plyt chodnikowych dotykowych przykrecanych do nawierzchni chodnika, pod warunkiem
zachowania wlasciwosci nawierzchni. Wymagania cech fizyczno-mechanicznych kostek dotykowych — jak dla kostek
brukowych betonowych wg p.2.2.4,2.2.512.2.6.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—  nadlugosci i szerokosci +2 mm,

—  na grubosci + 3 mm,

—  rdznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ < 3mm

.2.2.4 Odporno$¢ na warunki atmosferyczne

Nasigkliwos¢ — wartos¢ $rednia < 5%
Odpornos$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych - Klasa 3 (D), ubytek masy po badaniu
zamrazania / rozmrazania — warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym zaden pojedynczy wynik > 1,5 kg/m?.

.2.2.5 Wytrzymalo$¢ na rozciaganie przy rozlupywaniu

Wytrzymato§¢ charakterystyczna na rozcigganie przy roztupywaniu T > 3,6 MPa. Wymaganie nalezy potwierdzi¢ na
probee skladajacej si¢ z min. 16 kostek.

Zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien wykazywa¢ obciaZenia niszczacego
mniejszego niz 250 N/mm dtugosci roztupania.

.2.2.6 Odporno$¢ na Scieranie

Wymaganie odpornosci na $cieranie — klasa 4 — wymaganie wg met. bad. wg zal. G <20mm; met. bad. wg zat.
H < 18000 mm?/5000 mm? .

2.3. Skladowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowaé na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podioze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.4. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowac nastgpujace materiaty:
b.a. na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnig

c. kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrobce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN
13139:2003, o podstawowych parametrach:
wymiar 0/1 mm, 0/2 mm lub 0/4 mm,;
zawarto$¢ pylow, ziaren < 0,063 mm do 5% (Kategoria 2);
zalecany wskaznik jednorodnosci uziarnienia Cu > 3;
c. cement portlandzki CEM 1 32,5 N lub R spetniajacy wymagania PN-EN 197-1:2002,
d. woda odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:2004, bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodg
wodociggowa pitna.
Nalezy zastosowa¢ mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4, o konsystencji wilgotne;.

do wypehiania spoin w nawierzchni

e. kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrobce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN
13242+A1:2010, o wymiarze maksymalnym 0/1 mm i zawartosci pylow (ziaren < 0,063 mm) do 16%
(Kategoria f i6), bez okreslania pozostatych wymagan. Zalecany wskaznik jednorodno$ci uziarnienia Cu > 3.
Inzynier dopusci zastosowanie piasku zgodnego z podpunktem a), ale o wymiarze 0/1 mm.
Sktadowanie kruszywa, nieprzeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywa¢ si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-69/6731-08.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” p.3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostek betonowych

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywaé sig:
- rgcznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,



- mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), skladajacych si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, sluzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia;
urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing elastomerowa,

chronigce kostki przed $Scieraniem i wykruszaniem narozy.

Do przygotowywania podsypki cementowo — piaskowej nalezy stosowac betoniarke.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” p.4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach dowolnymi $rodkami transportowymi. Kostki w trakcie
transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatlami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem i rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5
5.2. Podloze

Podtoze pod ulozenie nawierzchni z kostek brukowych betonowych stanowi podbudowa z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z ksztattek betonowych nalezy stosowaé, krawezniki uliczne betonowe lub obrzeza
chodnikowe betonowe.

5.4. Podsypka

Grubos¢ podsypki po zaggszezeniu powinna wynosi¢ 3cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona

i wyprofilowana.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywala si¢ i nie bylo na dioni §ladow wody, a po nacisni¢ciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym zaggszczarkami wibracyjnymi. Dopuszcza
si¢ uktadanie podsypki o wigkszej grubosci, bez zagegszczania ale wyprofilowanej, ktéra po ulozeniu kostek i ich
dogeszczeniu osiagnie projektowana grubos¢.

Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nast¢pnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie.

Nie dopuszcza si¢ uktadania podsypki w stanie suchym z p6zniejszym polewaniem woda.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ksztattki uktada si¢ na uprzednio wykonanej podbudowie, na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposdb, aby
uzyska¢ rownomierne szczeliny migdzy kostkami. Ksztaltke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Ksztaltke nalezy uktadac tak
by wypehi¢ szczelnie powierzchni¢ ograniczong obramowaniem. Jesli jest to niemozliwe ze wzgledu na wymiary
kostki nalezy ja przycia¢ na wymiar.

Po utozeniu ksztaltki, szczeliny nalezy wypekic¢ piaskiem, zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z ksztattek betonowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z ksztaltek betonowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie$§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.



5.6 Regulacja pionowa wysokoSci studzienek dla:
zaworéw gazowych, wodociagowych, teletechnicznych, wpustéw, wlkazéw.

Regulacje wysokosciowa ww. studzienek,wpustow, wlazéw nalezy wykonaé przed ulozeniem kostki betonowej
uwzgledniajac jej rzedna po zageszczeniu,w razie wymiany zeliwnych wpustow i wlazow nalezy zastosowaé ww.
elementy na zawiasach lub/i zamknigciach imbusowych uniemozliwiajacych ich kradziez. Roznice wysokosci do 3cm
pomigdzy studzienkami na nawierzchnia mozna zniwelowaé poprzez osadzenie ich na zaprawie cementowej 1:2,
powyzej 3cm nalezy stosowaé pierscienie betonowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent ksztattek betonowych posiada atest
wyrobu wg pkt. 2.2.1 niniejszej STWiORB.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikdéw biezgcych badan odpornosci
wyrobu na warunki atmosferyczne (p.2.2.4) i wytrzymatosci na rozciaganie (p.2.2.5) dla dostarczonej partii kostek
betonowych.

Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt. 2.2.2
12.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptac;ji.

6.3. Badania w czasie robot

.Sprawdzenie podloza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza (podbudowy) polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z przedmiarem i odpowiednimi ST.
.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.4 niniejszej STWiORB.

.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z ksztattek betonowych polega na stwierdzeniu zgodno$ci
wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami wg pkt. 5.5 niniejszej STWiORB:

a. sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

b. sprawdzenie prawidlowos$ci wypeknienia spoin.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

b.a. Nierownos$ci podtuzne nawierzchni mierzone tata zgodnie z norma BN-68/8931-04 nie powinny
przekracza¢ 10mm.

b.b. Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z zatozeniem ST z tolerancjg £0,3%.

b.c. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci istniejacej o wigeej niz +5cm.

b.d. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé £2cm.

6.5. Czestotliwo$¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni z ksztattek betonowych, wymienionych w pkt. 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz co 25 m
i we wszystkich punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszgdzie tam, gdzie
poleci inspektor nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
3. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z kostki betonowej
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” p.9.

PODSTAWA PLATNOSCI Platnosé za lmb nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i atestu producenta
betonowych elementoéw prefabrykowanych oraz oceny jakosci wykonanych robot oraz wbudowanych materiatow.
Cena wykonania robot obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze, - dostarczenie na miejsce wbudowania materialdw, wykonanie koryta,
wykonanie tawy, ustawienie obrzeza, wypetienie spoin, obsypanie zewngtrznej §ciany obrzeza, wykonanie badan
i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej. - przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w ST
Stanowi podstawe platnosci, ktora jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
robocizne bezposrednia,
warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,
wartos¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprz¢tu na Teren Budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa.

Zasady ptatnosci podano w umowie migdzy Zamawiajacym, a Wykonawca.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan.
PN-EN 206-1:2003 Beton Czgé¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatlow stosowanych w

PN-EN 13242+A1:2010 obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Cement Cz¢s$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego

PN-EN 197-1:2002 .
uzytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéwnosci nawierzchni planografem i tatg.



ST- 06.01.01
BETONOWYCH ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH, KRAWEZNIKI, OBRZEZA BETONOWE,
WPUSTY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Roboét zwigzanych
z wykonaniem S$ciekoéw z prefabrykowanych elementéw betonowych, kraweznikéw, obrzezy w ramach ,,
Modernizacja drogi i chodnika w rejonie budynkéw przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robdt wymienionych w p. 1.1, zwigzanych
z wykonaniem $ciekéw z prefabrykowanych elementéw betonowych jako:

—  prefabrykatow betonowych takich jak:

- Krawezniki

—  obrzeza

—  studzienka z wpustem

1.4. Okreslenia podstawowe

.1.4.1 Sciek prefabrykowany - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni
jezdni i chodnikow do odbiornikow (np. kanalizacji deszczowej).

«1.4.2 Kraweznik betonowy- prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace dwustronnie jezdnie od ciggéw pieszych

«1.4.3 Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terendow nie przeznaczonych do komunikacji

.1.4.5Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4..

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w."Wymagania Ogolne" pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania Robot i1 ich zgodno$¢ z przedmiarem i poleceniami Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Uzywane materialy

—  krawezniki betonowe 15x30x100cm,

—  obrzez betonowe 8x30x100cm,

—  obrzeza betonowe 6x20x100cm,

—  mieszanka betonowa C16/20 i C25/30, wg PN-EN 206-1:2003,

—  mieszanka chudego betonu, tj. mieszanka zwigzana cementem Cs, wg WT-5 2010,
—  podsypka cementowo-piaskowa 1:4 w stanie wilgotnosci optymalnej,

—  zaprawa cementowo-piaskowa,

- wpust kraweznikowo-jezdniowy



—  studzienka

2.3. Wymagania dla materialow

.Prefabrykowane elementy betonowe

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do wykonania $ciekow powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
1340:2004 (brak odpowiedniej normy PN-EN dla sciekow betonowych).
W przypadku powotania si¢ producenta na norm¢ PN-EN 1340:2004 dot. kraweznikdéw, korytka Sciekowe powinny
spehi¢ ponizsze wymagania.
Korytka betonowe $ciekowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna
pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:
a. nasigkliwos$¢ — nie wicksza niz < 6%
b. odporno$é¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych — Klasa 3 (D), ubytek masy po badaniu
zamrazania / rozmrazania — warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym zaden pojedynczy wynik > 1,5 kg/m?,
¢. odpornosc¢ na $cieranie — min. Klasa 4 (I), odporno$¢ na $cieranie wg met. w zatgczniku G < 20 mm,
d. wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie, okreslona na odwiertach pobranych z elementu — nie mniejsza niz 30 MPa.
Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betonowych, powinny by¢ zgodne z PFu i Dokumentami
Wykonawcy.
Powierzchnia prefabrykatow powinna by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni elementow nie powinna
przekraczaé 3 mm.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:
na dlugosci + 10 mm,
na wysokosci i szerokos$ci + 3 mm.
Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skltadowane w pozycji wbudowania, na podtozu utwardzonym i dobrze
odwodnionym.

.Mieszanka betonowa i beton

Podstawowe parametry mieszanki betonowej wg PN-EN 206-1:2003 na wykonanie taw pod S$cieki i elementow
formowanych na mokro:
a. konsystencja mieszanki betonowej: V2 wg PN-EN 12350-3:2009 lub S1 wg PN-EN 12350-2:2009,
b. min. wytrzymalo$¢ charakterystyczna betonu:
b.a. fc,cube =30 N/mm2 wg PN-EN 12390-3: 2009 — dla betonu C25/30,
b.b. f c,cube =20 N/mm2 wg PN-EN 12390-3: 2009 — dla betonu C16/20,
c. nasigkliwo$¢ betonu: 5% wg PN-B-06250:1988.
Do wykonywania mieszanki betonowej na tawy nalezy stosowaé materialy:
a. cement klasy 32,5 N lub R, rodzaju CEM I, CEM II, lub CEM III, wg PN-EN 197-1:2002 zgodny z ST D.04.05.01.
b. kruszywo naturalne lub kruszywo z recyklingu betonu frakcji powyzej 4mm, lub potgczenie powyzszych kruszyw.
Udziat kruszyw z recyklingu w gotowej mieszance mineralnej nie moze przekroczy¢ 30%.
c¢. woda do produkcji mieszanki betonowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode wodociggowa pitna.
Wymagania wobec kruszywa, oparte sa na specyfikacji zgodnej z norma PN-EN 13620+A1:2010 i powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w ST .04.01.01.

.Chudy beton

Mieszanke chudego betonu nalezy wyprodukowaé jako mieszanke zwigzang cementem C5/6 wg wymagan
technicznych WT-5 2010. Inzynier moze zezwoli¢ na zamienne zastosowanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4

w stanie wilgotnosci optymalnej, ze wzgledu na zapewnienie wymaganej wytrzymatosci 6 MPa oraz maly zakres
Robot zwigzanych z zastosowaniem chudego betonu.

.Podsypka cementowo-piaskowa

Do wykonania podsypki cementowo-piaskowej pod elementy Scieku nalezy stosowaé nast¢pujace materiaty:

kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrobce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN
13139:2003, o podstawowych parametrach:

- wymiar 0/1 mm, 0/2 mm lub 0/4 mm,;

- zawarto$¢ pytow, ziaren < 0,063 mm do 8% (Kategoria 3);

- zalecany wskaznik jednorodnosci uziarnienia Cu > 3;
cement rodzaju CEM I, CEM II lub CEM III klasy 32,5 N lub R spelniajacy wymagania PN-EN 197-1:2002,
woda odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:2004, bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodg
wodociggowa pitna.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno

odbywa¢ si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed



zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-69/6731-08.

2.4. Zaprawa cementowa

Do spoinowania szczelin pomigdzy elementami $cieku nalezy zastosowac zaprawg cementowa, rodzaj C, odmiana A,

klasa M 20, o podstawowych parametrach:

a.  wytrzymalo$¢ na $ciskanie > 20 N/mm?;

b.  wytrzymato$¢ na zginanie > 5 N/mm?.

W przypadku wykonywania zaprawy cementowej na budowie nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

c. kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrobce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN

13139:2003, o podstawowych parametrach:

- wymiar 0/1 mm lub 0/2 mm;

- zawarto$¢ pytow, ziaren < 0,063 mm do 8% (Kategoria 3);
cement rodzaju CEM I, CEM II lub CEM III klasy 32,5 N Iub R spelniajacy wymagania PN-EN 197-1:2002,
woda odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:2004, bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode
wodociagowg pitna.

.Material na lawe z kruszywa

Jako materiat na tawe nalezy zastosowaé mieszanke niezwigzang o uziarnieniu 0/31,5, przeznaczong do wykonania
podbudéw drog obcigzonych ruchem KR2, wg STWiORB ST 04.01.01.

2.5 Wpust kraweznikowo-jezdniowy

W razie koniecznosci wymiany spustow , nalezy zastosowa¢ — wpust $ciekowy, uliczny, wysoko$¢ korpusu H-250
wysokos$¢ lica krawgznikowego H-150 uchylna krata, uchylna pokrywa kraweznika - L 500/195, kolnierz 3-700 klasa
D-400, przystosowany do kosza osadczego, przeznaczenie: montowane przy kraweznikach (do 0,5m w tor ruchu
jezdni, do 0,2m w droge dla pieszych) krata i korpus obrabiane skrawaniem, material-zeliwo szare, malowane
lakierem bitumicznym badania wytrzymato$ciowe z zawiasami uniemozliwiajagcymi kradziez - Zgodnosci z PN-

EN124,

3. SPRZET

3.1.0gélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz posiada¢ akceptacj¢ Inzyniera.
Do prac montazowych mozna uzy¢ nastepujacego sprzetu:
d. wciggarka reczna lub mechaniczna,
. koparka,
ptyta wibracyjna,
. dzwig samojezdny,
. sprzet reczny,
deskowanie na tawy.

=Eae th o

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.4.
4.2. Transport materialow

Materialy powinny by¢ przewozone w sposéb zgodny z instrukcja producenta i w stanie zabezpieczonym przez
producenta. Mozna uzy¢ dowolnego $rodka transportu spetniajacego wymagania okreslone przez producenta.

Materiat nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ oraz uktada¢ w warstwach w zaleznosci od $rodka
transportu i wytrzymatosci palety. Rozmieszczenie materialu powinno umozliwia¢ uzycie sprzgtu mechanicznego do
roztadunku. Betonowe prefabrykaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ST.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ oS $Scieku oraz sprawdzi¢ podtoze.

5.3 Koryto pod tawe dla kraweznikow i obrzezy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Ustawienie betonowych kraweznikow i obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze swiattem (odlegloscig gorne;j
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekracza¢ szeroko$ci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢
wypelione catkowicie na peing glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST,,Wymagania ogolne” p.6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji, zgodno$¢
wbudowywanych materiatéw z wymaganiami zawartymi w p.2 niniejszych STWiORB na podstawie dokumentow
dopuszczajacych.

6.3. Badania w czasie robot

« ZaKkres badan

W czasie robo6t zwigzanych montazem z prefabrykatow betonowych nalezy sprawdzaé:
lawe (z mieszanki betonowej, warstwy wyrownawczej z chudego betonu i podsypki cementowo-piaskowej)

Przy montazu betonowych elementéw prefabrykowanych badaniu podlegaja:
linia tawy w planie, ktora moze si¢ r6zni¢ od projektowanego kierunku o + 2cm na kazde 100 m fawy,niweleta gorne;j
powierzchni tawy, ktora moze si¢ r6zni¢ od niwelety projektowanej o = 1 cm na kazde 100 m lawy,wymiary i rowno$¢
lawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje
wynosza dla:wysokosci (grubosci) fawy 10% wysokosci projektowanej,szerokosci gornej powierzchni tawy + 10%
szerokosci projektowanej,rownosci gornej powierzchni tawy: < 1 cm przeswitu pomigdzy powierzchnia lawy
a przylozong 4 m lata,grubos¢ podsypki, sprawdzana co 30 m, ktoéra moze si¢ r6zni¢ od grubosci zalozonej
w przedmiarze o = 1 cm, rowno$¢ elementdéw prefabrykowanych, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach
na kazde 30 m dlugosci, ktéra moze wykazywac prze§wit nie wigkszy niz 8 mm pomi¢dzy powierzchnig prefabrykatu a
lata czterometrows,
Dla studzienki przeprowadzenie proby szczelnosci.
7. OBMIAR ROBOT
1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
4. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest mb (metr) lub (szt.) wykonanych i odebranych betonowych elementow
prefabrykowany ( zgodnie z przedmiarem)
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogblne” p.9.



PODSTAWA PLATNOSCI:

Ptatno$¢ za 1mb nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i atestu producenta elementow betonowych oraz oceny
jakosci wykonanych robot oraz wbudowanych materiatow. Cena wykonania rob6t obejmuje: - roboty pomiarowe i
przygotowawcze, - dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw, - przygotowanie podiloza pod jezdnie, -
roz$cielenie podsypki wraz z jej przygotowaniem, - utozenie elementéw prefabrykowanych- zamulenie spoin piaskiem,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w SST Stanowi podstawe platnosci, ktora jest cena jednostkowa,
skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Cena
jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

robocizng bezposrednia,
warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsi¢gbiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa.

Zasady ptatnosci podano w umowie migdzy Zamawiajacym, a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 . Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-EN 206-1:2003 Beton Czeg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é.
PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywo do betonu.

PN-EN 13242+ A1:2008 Kr}lszywa do n1ezw1qzaqych i zw1'qza1}ych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 197-1:2002 C.ement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnoS$ci dotyczace cementu powszechnego
uzytku

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatno$ci
PN-EN 1008:2004 . . . .
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.



PN-88/B-04481 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni drogowych.

PN-EN 1342:2003 Wymagania i metody badan.



D.07.01.01

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonu asfaltowego, w ramach ,, Modernizacja drogi i chodnika w
rejonie budynkéw przy ul. Sokolskiej 49-51 w Katowicach".

1.2.Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.
1.3.Zakres Robdt objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie:
—  warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego AC 8 S 50/70, gr. 4 cm na drogach gminnych, bitumicznych — KR2,
—  warstwy wiazacej z betonu asfaltowego AC 16 W PMB 25/55-60, gr. 8cm — KR2,

1.4.0Okreslenia podstawowe
.Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza kamiennego o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

.Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig asfaltu, wytworzona w okreslony
sposob, spelniajaca okreslone wymagania.

.Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym, utozona i
zageszczona.

.Recepta wyjsciowa - recepta laboratoryjna zweryfikowana w trakcie proby technologicznej przeprowadzonej na
wytworni mieszanek mineralno-asfaltowych.

.Okreslenia podane w niniejszej] STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi normami i okre§leniami podanymi
w STWiORB ,,Wymagania Ogolne” pkt.1.4 .

1.5.0gélne wymagania dotyczace Robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja i poleceniami
Inzyniera.

2.MATERIALY

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ,,Wymagania
ogo6lne” p.2.

2.2.Rodzaje materialow

Do wytworzenia mieszanki na warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, nalezy stosowa¢ materiaty o odpowiednich
wlasciwos$ciach, zaleznie od funkcji warstwy oraz kategorii ruchu drogi w ktérej MMA bedzie wbudowywana,
zgodnych z powotanymi normami.

2.3.Asfalt

Wymagania dla asfaltu 50/70 wg PN-EN 12591:2010,

Do podbudowy z betonu asfaltowego o wysokim module sztywnosci AC WMS 22 nalezy stosowa¢ asfalt drogowy
20/30, dla pozostatych warstw z AC 22 nalezy zastosowa¢ asfalt 35/50 lub 50/70 zgodnie z Dokumentacja Projektows.
Wymagania podano w tabeli 1.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ zastosowanie w mieszankach AC WMS 22 P asfaltu PMB 25/55-60 wg STWiORB
D.05.03.05, wymagane wlasciwos$ci obu mieszanek — za wyjatkiem uziarnienia — sg takie same.

Tabela 1. Wymagania dla asfaltu wg PN-EN 12591:2010



Wymagania asfaltu Metoda badan
Lp. Wiasciwosci
20/30 35/50 50/70
1 iPenetracja w25 °C, 0,1 mm 20-30 35-50 50-70 EN 1426
2 i Temperatura migknienia, nie mniej niz,°C 55-63 50-58 46-54 EN 1427
3 1 Odporno$¢ na starzenie w 163 °C
a i Pozostala penetracja, % >55 >53 >50
b : Wzrost temperatury mi¢knienia, °C <8 <8 <9 EN 12607-1
¢ i Zmiana masy " (warto$¢ bezwzgledna), % <0,5 <0,5 <0,5
4 Temperatura zaptonu, °C > 240 >240 >230 EN ISO 2592
5 {Rozpuszczalno$é, % (m/m) >99 >99 >99 EN 12592
6 :Indeks penetracji NR NR NR EN 12591 Zat. A
7 i Lepkos$¢ dynamiczna w 60 °C, Pa*s NR NR NR EN 12596
8 | Temperatura famliwos$ci wg Fraassa, °C NR <-5 <-8 EN 12593
9 {Lepko$¢ kinematyczna w 135 °C, mm?/s NR NR NR EN 12595
V" Zmiana masy moze by¢ wartoscig dodatnig lub ujemng
? Wartosé nie okreslona normg, jednak wymagana w tym Projekcie
NR — (No Requirement) — oznacza brak wymagan

2.4 Kruszywo

Asfalt stosowany do warstwy wigzacej powinien posiada¢ wtasciwosci podane w tabeli 1.
Inzynier moze dopusci¢ zastosowanie w mieszankach AC WMS 16 W asfaltu 20/30 wg ST D.04.07.01, wymagane
wlasciwo$ci obu mieszanek — za wyjatkiem uziarnienia — sg takie same.
Tabela 1. Wymagania dla asfaltu wg PN-EN 14023:2009/Ap1:2010
PMB 25/55-60

Lp. Wiasciwosci Metoda badan
wym. kl.
1 Penetracja w 25 °C, 0,1 mm 25-55 3 EN 1426
2 ¢ Temperatura migknienia, nie mniej niz, °C >60 6 EN 1427
Sita rozciggania (matg predkos¢ EN 13589
3 rozciggania), J/cm? >1w5°C |4
EN 13703
Sita rozciggania w 5 °C (duza predkos¢ EN 13587
4 rozciggania), J/cm? NPD* 0
EN 13703

5 Wahadto Vialit (metoda uderzenia), J/cm? NPD? 0 EN 13588

Po starzeniu wg EN 12607 - 1

6 Zmiana masy, % <0,5 3 -

7 Pozostala penetracja, % >60 7 EN 1426

8 Wzrost temperatury migknienia, °C <8 2 EN 1427




Wymagania dodatkowe
9 Temperatura zaptonu, °C >235 3 ¢ ENISO 2592
10 Temperatura tamliwosci, °C <-10 5 EN 12593
11 Nawrd6t sprezysty w 25 °C, % >50 5
EN 13398
12 Nawrot sprezysty w 10 °C, % NPD? 0
13 Zakres plastycznosei, °C TBR® 1 -
Stabilno$¢ magazynowania EN 13399
14 <5 2
Réznica temperatur migknienia, °C EN 1427
Stabilno$¢ magazynowania EN 13399
15 NPD* 0
Roznica penetracji, 0,1 mm EN 1426
Spadek temperatury migknienia po starzeniu EN 12607 -1
16 wg EN 12607-1 lub -3, °C TBR® 1
EN 1427
Nawrdt sprezysty w 25 °C po starzeniu wg
17 >50 4
EN 12607-1 lub -3, % EN 12607 — 1
Nawrot sprezysty w 10 °C po starzeniu wg EN 13398
18 NPD* 0
EN 12607-1 lub -3, %
“ NPD — No Performance Determined ( wlasciwos¢ uzytkowa nie okreslana)
Y TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Kruszywo

Kruszywo stosowane do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwe §cieralng z betonu asfaltowego powinno
posiada¢ wlasciwosci odpowiadajace poszczegdlnym kategoriom, na podstawie PN-EN 13043:2004 i zgodnie z
Wymaganiami Technicznymi WT-1 2014 , Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach krajowych”.

Tabela 2. Wymagane wilasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z AC

Lp. Material KR2

1 :Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz G¢85/20

2 :Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze niz wg kat. G 2015

3 | Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1; kat. nie wyzsza niz /2

4 :Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4, kat. nie wyzsza niz FI 55 lub ST 55

5 Procentowa zawartos$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej w C
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5; kat. nie nizsza niz Peklarowana

6 Odpornoé¢ kruszywa na rozdrabnianie wg normy PN-EN 1097-2, badana na 1A
kruszywie o wymiarze 10/14, rozdzial 5; kategoria nie wyzsza niz: %
Odpornosc¢ na polerowanie kruszywa (badana na normowej frakcji kruszywa SV,
do mieszanki mineralno-asfaltowej) wg PN-EN 1097-8, kat. Nie nizsza niz: “




7 Gestosc¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
8 Nasigkliwo$¢ wg normy PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
9 i Mrozoodporno$¢ wg PN-EN 1367-6 w 1% NaCl, kat. nie wyzsza niz: F a1 10
10 i Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, wymagana kategoria SB 1a

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny
11 deklarowany przez producenta

wg PN-EN 932-3

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p.14.2; kat. nie wyzsza
12 niz m rpc 0,1
13 Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla wielkopiecowego wymaeana odpornogé

chlodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1, p.19.1 ymag P

Rozpad zwigzkow zZelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego chtodzonego o
14 owietrzem wg PN-EN 1744-1, p.19.2 wymagana odpornosc
15 Stato$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-1, p.19.3, V

kategoria nie wyzsza niz 7

Tabela 3. Wymagane wtasciwos$ci kruszywa tamanego i nietamanego drobnego
lub o ciagltym uziarnieniu do D < 8mm do warstwy Scieralnej AC
Lp. Material KR2

1 i Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria

GA 85 lub G 85

2 iTolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz wg kat. G cNR
3 i Zawartos$¢ pytow wg PN-EN 933-1; kat. nie wyzsza niz fis! f3®
4 :Jakos¢ pytéw wg PN-EN 933-9, kat. nie wyZsza niz MB ¢ 10

Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
5 iwydzielonego z kruszywa o ciggtym uziarnieniu wg PN-EN
933-6, rozdz. 8, kat. nie nizsza niz

E c¢s Deklarowana

6  Gestosc¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

7 i Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7,8 lub 9

deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p.14.2;
kat. nie wyzsza niz

m rec 0,1

®  Kategoria odpowiadajqca jedynie kruszywu nielamanemu

Tabela 3a. Wymagane wiasciwosci kruszywa tamanego i nietamanego drobnego

lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8mm do warstwy wiagzacej AC

Lp. Material

KR3

KR6

1 :Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria

Gr 85 lub GA 85

Gr 85




2 i Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz wg kat. G 120

3 i Zawartos$¢ pytow wg PN-EN 933-1; kat. nie wyZsza niz fie!f3®

4 Jako$¢ pytow wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz MB ¢ 10
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2

5 iwydzielonego z kruszywa o ciggtym uziarnieniu wg PN-EN E 30/ E & pesdarowana ™
933-6, rozdz. 8, kat. nie nizsza niz

6 : Ggestosc ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta

7 :Nasiakliwo$¢ wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7,8 Iub 9 deklarowana przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p.14.2;

8 k . . .. m rpc 0,1

at. nie wyzsza niz
*  Kategoria odpowiadajgca jedynie kruszywu nielamanemu

Tabela 4. Wymagane wtasciwo$ci wypetniacza do w. $cieralnej AC

Lp. Material KR2
1 iUziarnienie wg PN-EN 933-10 zgodnie z Tab. 24 PN-EN 13043
2 :Jakos¢ pylow wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz MB ¢ 10
3 iZawarto$¢ wody wg PN-EN 1097-5; nie wyzsza niz 1 % (m/m)
4 :Gestos¢ ziaren wg EN 1097-7 deklarowana przez producenta
5 Wolne przestrzenie w suchym zagg¢szczonym wypelniaczu V
wg PN-EN 1097-4, wymagana kategoria 2945
Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1,
6 . $ res 8/25
wymagana kategoria
7 Rozpuszczalnos¢ w wodzie wg PN-EN 1744-1, kat. nie WS
WyZsza niz 10
Zawartos¢ CaCOs; w wypelniaczu wapiennym wg PN-EN
8 S . CC 7
196-2, kat. nie nizsza niz
9 Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu mieszanym, K
wymagana kategoria 420
10 :Liczba asfaltowa wg PN-EN 13179-2, wymagana kategoria BN pertarowana
.Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepnos¢ lepiszcza do kruszyw wynosi mniej niz 80% nalezy stosowaé srodek adhezyjny

posiadajacy stosowny dokument dopuszczajacy Wyrdb do stosowania w robotach budowlanych. Oceng przyczepnosci
nalezy okreéli¢ na podstawie badania wg PN-EN 12697-11, metoda A, po 6h obracania, stosujac kruszywo 8/11 jako

podstawowe (dopuszcza si¢ inne wymiary w wypadku braku wymiaru podstawowego do badania).

3.SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.3.




3.2.Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Zastosowany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz zosta¢ zatwierdzony przez Inzyniera:

a. wytwornia lub wytwdrnie mieszanek mineralno-bitumicznych, powinny by¢ w pelni zautomatyzowane, z
rejestrem komputerowym dajacym mozliwos¢ kontroli w kazdym etapie cyklu technologicznego, zapewniajace
ciagla produkcje MMA w ilosci min. 50 Mg/godz.:

- wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ aktualne swiadectwo uwierzytelnienia,

- wykonawca ma obowigzek przedstawié Inzynierowi §wiadectwo dopuszczenia Wytworni do produkceji
wydane przez Inspekcje Sanitarng i wiadze ochrony srodowiska,

- wytwornia powinna posiada¢ certyfikat Zaktadowej kontroli produkcji wydany przez jednostke uprawniong.

b. uktadarka mechaniczna o wydajnosci skorelowanej z wydajnos$cig wytworni, wyposazona w:

- elektroniczne automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy z zalozona grubo$cia oraz
réwnoscia,

- regulacj¢ szerokosci stolu,

- podgrzewana belke wibracyjna (poprzeczna) do wstgpnego zageszczania,

c. walce stalowe: gtadkie statyczne i z wibracja, srednie
d. walce ogumione ci¢zkie,

e. cysterna na wode,

f.  sprzgt drobny pomocniczy.

4. TRANSPORT

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.4.
4.2.Transport materialéw

Do transportu mieszanki przewiduje si¢ samochody samowytadowcze posiadajace pokrowce brezentowe zapewniajace
utrzymanie odpowiedniej temperatury transportowanej mieszanki.

Ladownos¢ i ilos¢ srodkow transportowych powinna by¢ tak dobrana aby zapewni¢ ciagla prace uktadarki a
jednoczesnie nie dopusci¢ do zbyt dtugiego przestoju przed wytadowaniem i wbudowaniem mieszanki asfaltowe;.
Transport powinien by¢ zorganizowany w taki sposéb aby nie dopusci¢ do spadkow temperatury przewozone;j
mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania ponizej 10% temperatury wyjsciowe;.

Powierzchnia wewngtrzna skrzyni samochodéw przed zaladunkiem musi by¢ spryskana §rodkami zapobiegajacymi
przyklejaniu si¢ mieszanki.

Skrzynie samochodow wywrotek muszg by¢ dostosowane do wspolpracy z uktadarka w czasie roztadunku mieszanki.
Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekracza¢ 2 godziny z zachowaniem
wymaganej minimalnej temperatury przy zageszczeniu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” p.5.
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z procedurami przedstawionymi przez Wykonawce w PZJ i zatwierdzonymi przez
inspektora nadzoru

5.2.Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej

W terminie ustalonym z Inzynierem, przed przystapieniem do robot bitumicznych, Wykonawca jest zobowigzany

opracowac¢ projekt recepty na mieszanke mineralno—asfaltowg i przedtozy¢ Inzynierowi do zatwierdzenia wraz ze

sprawozdaniami z przeprowadzonych badan typu dla kazdego sktadu mieszanki. Badanie typu obejmuje kompletny

zestaw badan lub innych procedur, okreslajacych przydatnos¢ funkcjonalng mieszanek na prébkach reprezentatywnych

dla typu wyrobu. Sprawozdanie z przeprowadzonego badania typu, powinno dowodzi¢ ze spetnione sa wszystkie

wymagania wyrobu (okreslone w STWiORB) wytworzonego na podstawie opracowanego projektu recepty. Recepty

nalezy projektowa¢ z minimum trzema wariantami zawartosci asfaltu. W celu okreslenia wolnej przestrzeni nalezy

okresli¢ gestos¢ wg PN-EN 12697-5 metoda A, w wodzie w 25°C.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy dopiero po otrzymaniu pozytywnej opinii i zatwierdzeniu

przez inspektora nadzoru

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu wlasciwos$ci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikow z wymaganiami podanymi w niniejszej
STWiORB.

Ponadto, recepte¢ na MMA nalezy wykonac przy kazdej zmianie dostawcy lub ztoza materiatlu jak rowniez, po



stwierdzeniu w trakcie badan kontrolnych zmiany cech produkowanej mieszanki.

Projektowanie sktadu betonu asfaltowego i wlasciwosci zaprojektowanej mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy
wykona¢ zgodnie z ,,WT-2 Mieszanki mineralno - asfaltowe 2014”.

.Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos¢ lepiszcza

Zalecane uziarnienie mieszanek mineralnych oraz zawarto$¢ lepiszcza dla poszczegdlnych betonow asfaltowych do
warstwy Scieralnej podano w tablicy 6a, 6b, 6¢.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i tamanego, to nalezy przyjac proporcj¢ kruszywa

tamanego do nietamanego drobnego co najmniej 50/50. Nie dopuszcza si¢ do uzycia granulatu asfaltowego w warstwie
Scieralne;.

Wykonana warstwa z mieszanki AC 8 S powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 7.

Tablica 6a. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do w-wy $cieralnej

Przesiew, % (m/m)
ACS S
Wiasciwos¢
KR2
(proj. empiryczne)
Wymiar sita #, mm od do
11,2 100 -
8 90 100
5,6 70 90
2 45 60
0,125 8 22
0,063 6,0 14,0
Zawarto$¢ lepiszcza B mins0

Tablica 6b. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do w-wy wigzacej

Przesiew, % (m/m)
Wiasciwos¢ ACI6 W
KR2
Wymiar sita #, mm do do
31,5 - -
22,4 100 -
16 90 100
11,2 70 90
8 55 80
2 25 20
0,125 4 12
0,063 4 10




Zawartos¢ lepiszcza

B min 4,6

.Wymagania dla zaprojektowanej mieszanki mineralno-asfaltowej

Beton asfaltowy na warstwy $cieralne powinien spetnia¢ wymagania podane w tablicy 7a. Beton asfaltowy na warstwy

wigzace powinien spetnia¢ wymagania podane w tablicy 7b.

Przy zaggszczaniu probek laboratoryjnych MMA nalezy stosowac temperature mieszanek wynoszaca:

- asfalt 50/70 135 °C +5°C
- asfalt PMB 25/55-60 145°C+5 °C

Tablica 7a. Wymagane wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej

Warunki ACSS
Lp. Wtasciwosci zageszczenia wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 KR2
2 C.1.2. ubijanie, V min 10
1 Zawartosi wolnych PN-EN 12697-8, p. 4
przestrzent 2 x 50 uderzen V max30
Wolne przestrzenie C.1.2. ubijanie, VEB yin 75
2 wypelnione PN-EN 12697-8, p.5
lepiszczem 2 x 50 uderzen VFB x93
Zawartos¢ wolnych C.1.2. ubijjanie,
3 przestrzeni w PN-EN 12697-8, p.5 VMA win 14
mieszance mineralnej 2 x 50 uderzen
_— PN-EN 12697-12, przechowywane w 40 °C
e C.1.1. ubijanie, . TN
Wrazliwo$¢ na z jednym cyklem zamrazania ,
4 . . ITSR o
dziatanie wody 2 x 35 uderzeh
badanie w 25 °C
9 Ujednolicong procedure badania wrazliwosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w
zalgczniku 1 WT-2 2014

Tablica 7b. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wiazacej

Warunki ACI6 W
Lp. Wtasciwosci zageszczenia wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 KR2
. C.1.3. ubijanie, V min 40
1 Zawam’si wolnych PN-EN 12697-8, p. 4
przestrzent 2x75 uderzen V max7.0
Wrazliwosc na C.1.1. ubijanie, ~ PN-EN 12697-12, przech'ow‘y\?)f)ame w 4'10 C
2 dziatanie wod z jednym cyklem zamrazania ”, badanie w ITSR 3o
y 2x35 uderzen 25°C
,, . PN-EN 12697-22, metoda B w powietrzu
* s )
3 Odpqmosc na e C.1.20, walowanie, PN-EN 13108-20, D.1.6, 60°C, 10 000 WTS aro,15
deformacje trwate Pog-P1oo cykli PRD ar70




Y grubosé phyty: AC WMS 16 — 60 mm, AC WMS 22 — 60 mm

¥ Ujednolicong procedure badania odpornosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w zat. 1
WT-2 2014

9 procedure kondycjonowania krétkoterminowego mma przed zageszczaniem probek do badan podano w zal. 2
WT-2 2014

*odpornos¢ na deformacje trwate — nalezy wybrac jedng z metod

5.3.Wytwarzanie mieszanek mineralno — asfaltowych

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w oparciu o receptg laboratoryjna, zatwierdzong

przez Inzyniera. Rzedne krzywej uziarnienia wg recepty laboratoryjnej powinny by¢ skorygowane w wyniku

przeprowadzonej proby technologicznej 1 produkcji mieszanki na odcinku probnym.

Mieszanke betonu asfaltowego na warstwe wiazaca i Scieralng nalezy produkowaé w wytworni mieszanek mineralno-

asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lub ciagglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikdéw, ich wysuszenie i

wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z uktadem

termostatowania zapewniajagcym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnoscig + 5°C. Temperatura lepiszcza

asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekracza¢ ponizszych wartosci:

- asfalt 50/70 — 180 °C.

- PMB 25/55-60 — wg wskazan producenta lepiszcza.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskata

wlasciwg temperatur¢. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigeej niz 30 °C od

maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej ponize;j:

- temperatura MMA na asfalcie 50/70 i PMB 25/55-60 — 140 + 180 °C,

- temperatura MMA na asfalcie PMB 25/55-60 — wg wskazan producenta lepiszcza,

Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowania, a najwyzsza

temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu w wytworni MMA.

Mieszanka mineralno—bitumiczna nie powinna by¢ wbudowana, gdy po pomiarze:

- podczas tadowania na samochod — temperatura bedzie wynosita wigcej niz maksymalne temperatury podane
powyzej, zaleznie od zastosowanego asfaltu,

- bezposrednio przed roztadunkiem do rozktadarki — temperatura bedzie wynosita mniej niz minimalne temp.
podane powyzej, zaleznie od zastosowanego asfaltu.

5.4.Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do robot, nalezy:

- okresli¢ temperature otoczenia;

- skropi¢ podtoze wg zasad STWiORB D.04.03.01;

- pokry¢ ztacza technologiczne materiatem wtasciwym dla warstwy, wg p.5.5.3;

- pokry¢ spoiny z elementami ograniczajagcymi nawierzchni¢ materialem wlasciwym dla warstwy, wg p.5.5.3;

- pokry¢ spoiny z elementami obcymi w nawierzchni materiatem wtasciwym dla warstwy, wg p.5.5.3.

Warstwa nawierzchni z mieszanki betonu asfaltowego moze by¢ uktadana gdy temperatura otoczenia w ciggu doby
byta nie nizsza niz +5 °C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cm i +10 °C dla wykonywanej warstwy grubosci < 8
cm.

Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki betonu asfaltowego na mokrym podtozu, podczas opaddéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.5.Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

.Wbudowywanie

O ile to mozliwe, nalezy wykorzysta¢ uktadarke o szeroko$ci roboczej pozwalajacej na zapewnienie wbudowania
mieszanki mineralno-asfaltowej na calej szerokosci jezdni, bez ztacza technologicznego podtuznego

W przypadku korzystania przez Wykonawcg z dwoch wytworni jednoczesnie, powinien on wykazac, ze obydwie
mieszanki produkowane sa na podstawie tej samej recepty a przeprowadzane badania poréwnawcze, na odcinku
probnym, wykazuja jednakowe wlasciwosci dla obu mieszanek. Nie dopuszcza si¢ rownoczesnego wbudowywania
mieszanek produkowanych na bazie réznych recept.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy, bezzwlocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania, w ciagly sposob
podawac do uktadarki i uktadac.

Wielko$ci dostaw mieszanki do uktadarki powinny by¢ tak regulowane, aby umozliwié nieprzerwana pracg ukladarki i
ciagtos¢ ukladania warstwy. Uktadarka powinna pracowaé z wlaczong wibracja, w sposob ciagly. Nalezy stosowaé



takie predkosci poruszania si¢ uktadarki i technike jej pracy, ktore zapewniaja jednorodne podawanie mieszanki
mineralno-asfaltowej na catej szerokos$ci uktadania, bez ciagnienia, rozrywania i segregacji materiatu.
Minimalna grubo$¢ mieszanki ukladanej w kazdym przejéciu uktadarki powinna by¢ zgodna z minimalnymi
wielko$ciami podanymi w p.1.3 niniejszej STWiORB.

.Zageszczanie

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy uktadac i zaggszczaé warstwami umozliwiajacymi uzyskanie wymagane;j
grubosci, rzednej powierzchni oraz spetnienie wymagan w zakresie rownosci i zageszczenia, zgodnie ze schematem
przej$¢ walca ustalonym na odcinku probnym.

Zageszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy rozpoczaé niezwlocznie po jej roztozeniu. Caty proces
zageszczania w tym: rodzaj i cigzar walcow, niezbedna ilo$¢ przej$¢, powinien by¢ okreslony na odcinku probnym.
Zageszczanie nalezy zakonczy¢ zanim temperatura spadnie ponizej minimalnej temperatury watowania okres$lonej w
odpowiednich czgsciach niniejszej Specyfikacji. Watowanie nalezy kontynuowac do czasu zniknigcia z powierzchni
warstwy wszystkich sladow po walcach. Nie dopuszcza si¢ powierzchniowego tatania zawatowanej warstwy.
Powierzchni¢ warstw betonu asfaltowego nalezy wykonczy¢ walcem gladkim stalowym. Na pomostach obiektow
mostowych nie nalezy stosowaé¢ walcow wibracyjnych z wiaczong wibracja.

Walce wibracyjne powinny by¢ wyposazone w przyrzady umozliwiajace odczytanie z odlegltosci czestotliwosci
wibracji maszyny oraz predkosci jazdy.

Mieszanki mineralno-asfaltowe nalezy zageszcza¢ w kierunku réwnolegtym do osi drogi, a kota napedzane powinny
znajdowac si¢ blizej uktadarki. Walowanie nalezy rozpocza¢ od spoin i prowadzi¢ od nizej polozonej do wyzej
potozonej krawedzi. Slady kolejnych przej$é walca powinny zachodzié na siebie na szerokos¢ co najmniej potowy
szerokosci tylnego kota.

Walce powinny pracowac z predkoscia nie wigkszg niz 5 km/godz. Nie dopuszcza si¢ postoju walca na nie
zaggszczone] w pelni nawierzchni. Nalezy rowniez zastosowac $rodki zapobiegajace zanieczyszczeniu nawierzchni
olejem napedowym, smarami, benzyng i innymi substancjami obcymi w czasie pracy lub postoju walcow. Aby
zapobiec przyleganiu mieszanki do watéw lub kot walcow, nalezy je zwilza¢ woda w ilo$ci zapobiegajacej przyleganiu
mieszanki.

Zlacza

Wsrod potaczen technologicznych wyrdznia sig:

- zlacza podtuzne i poprzeczne (polaczenia tego samego materialu wykonywanego w réznym czasie),

- spoiny (polaczenia ré6znych materiatdéw, np. asfaltu lanego i betonu asfaltowego oraz warstwy asfaltowej z
urzadzeniami obcymi w nawierzchni).

a.a. Do uszczelniania ztgczy technologicznych nalezy stosowac:

- tasmg¢ przylepng z polimeroasfaltem o minimalnej grubosci 5 mm i szerokoséci 40mm — na grubo$¢ warstwy
$cieralne;j.

a.b. Do uszczelniania spoin z elementami ograniczajacymi nawierzchni¢ nalezy stosowac:

- tasmg¢ przylepng z polimeroasfaltem o minimalnej gruboséci 5 mm i szerokoséci 40mm — na grubo$¢ warstwy
Scieralnej.

a.c. Do uszczelniania spoin z elementami obcymi w nawierzchni nalezy stosowac:

- tasme¢ przylepna z polimeroasfaltem o minimalnej grubosci 5 mm i szerokosci 40mm — na grubo$¢ warstwy
Scieralne;.

Potaczenia technologiczne powinny by¢ jednorodne i szczelne.

ZYacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

ZYacza podluznego nie mozna umiejscawia¢ w §ladach kot. Nalezy unika¢ umiejscawiania ztaczy w obszarze

poziomego oznakowania jezdni. Ztacza podhuzne migdzy pasami kolejnych warstw technologicznych nalezy przesunaé

wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Ztacza poprzeczne migdzy dziatkami roboczymi uktadanych paséw kolejnych warstw technologicznych nalezy

przesunac¢ wzgledem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

W przypadku rozktadania mieszanki cata szeroko$cig warstwy, zlacza poprzeczne, wynikajace z dziennej dziatki

roboczej, powinny by¢ rowno obcicte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone listwa przed uszkodzeniem.

W przypadku rozkladania mieszanki potowa szerokosci warstwy, wystepujace dodatkowo ztacze podtuzne nalezy

zabezpieczy¢ w sposdb podany dla ztgcza poprzecznego.

.Technologia rozktadania ,,gorace przy goragcym”

Do metody tej sa uzywane rozkladarki pracujace obok siebie. Wydajnosci wstepnego zageszczania stotami rozktadarek

musza by¢ do siebie dopasowane. Przyjeta technologia robot ma zapewni¢ prawidlowe i szczelne potaczenie

uktadanych pasow warstwy technologicznej. Zazwyczaj warunek ten zapewnia si¢ przez zminimalizowanie odleglosci

miedzy rozktadarkami tak, aby odleglo$¢ miedzy uktadanymi pasami nie byta wigksza niz dtugosé¢ rozktadarki oraz

druga w kolejnosci rozktadarka nadktadata mieszanke na pierwszy pas.

.Technologia rozktadania ,,gorace przy zimnym”

Weczesniej wykonany pas warstw technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang krawedz, rOwnomiernie zageszczona,

bez peknie¢. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ sko$na. Najczesciej takie przygotowanie krawedzi

polega na odcigciu waskiego pasa wzdluz krawedzi cieptej warstwy.



.Zakonczenie dziatki roboczej

Zakonczenie dziatki roboczej dotyczy wystapienia przerw w uktadaniu pasa warstwy technologicznej na czas, po
ktérym temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej obnizy si¢ poza dopuszczalng granice. W takim wypadku
wykonywanie warstwy technologicznej z mieszanek watowanych (nie dotyczy asfaltu lanego) nalezy poprzedzié
usuni¢ciem utozonego wezesniej pasa o dtugosci do 3 m. Nalezy usungé fragment pasa na calej jego grubosci. Na tak
powstala krawedz nalezy nanie$¢ lepiszcze lub inny materiat do ztacz wedtug punktu 5.5.3, w ilo$ci co najmniej 50 g
na 1 cm grubos$ci warstwy na 1 metr biezacy krawedzi.

Krawedzie

Do uszczelniania krawedzi nawierzchni nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalty modyfikowane

polimerami wg PN-EN 14023 metoda ,,na goraco”, albo inne lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

W wypadku warstw nawierzchni z mieszanki watowanej bez urzadzen ograniczajacych ja (np. kraweznikdéw)

krawedziom nalezy nada¢ spadki o nachyleniu nie wigkszym niz 2:1, a za pomoca odpowiednich srodkow

technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym elementow wykanczajacych) wykona¢ krawedzie w linii

prostej i docisng¢ rownomiernie na catej dhugosci.

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedz potozong wyzej,

a w strefie zmiany przechytki — obie krawedzie. W tym celu boczng powierzchni¢ krawedzi nalezy pokry¢ goracym

lepiszczem w ilo$ci 4,0 kg/m?>. Lepiszcze powinno by¢ naniesione odpowiednio szybko tak, aby krawedzie nie ulegty

zabrudzeniu. Nizej potozona krawedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna pozostaé nieuszczelniona.

Krawedz kolejnych warstw moze by¢ uszczelniona jednoczesnie, jezeli kolejne warstw uktadane sa bezposrednio jedna

po drugiej oraz jezeli zabezpieczy si¢ krawedzie przed zanieczyszczeniem.

Jezeli krawedz polozona wyzej jest uszczelniana warstwowo, to przylegajaca powierzchnig¢ odsadzki danej warstwy

nalezy rowniez uszczelnié¢ na szerokosci, co najmniej 10 cm.

W wypadku naktadania warstwy na nawierzchni¢ przeznaczong do ruchu nalezy odpowiedni uksztalttowaé krawedz

naktadanej warstwy, laczacej ja z nizszg warstwa, aby ztagodzi¢ wjazd z nizszej warstwy na wyzsza.

W tym celu nalezy:

- usung¢ (sfrezowac) klin nizszej warstwy; na gltebokos¢ od 0 do grubosci naktadanej warstwy oraz na dlugosci
réwnej, co najmniej 125 krotnos$ci grubosci naktadanej warstwy,

- przygotowaé podloze i potaczenia,

- ulozy¢ nakladang warstwe o statej grubosci.

.Utrzymanie wykonanych warstw

Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy utrzymywac¢ w czysto$ci. Po warstwie bitumicznej, na ktdrej
przewiduje si¢ ulozenie nastepnej warstwy, dopuszcza si¢ jedynie ruch pojazdéw i maszyn pracujacych przy uktadaniu
1 zaggszczaniu nastepnej warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” p.6.

6.2.Badania w czasie robot oraz badania dot. Cech geometrycznych i wlasciwos$ci warstwy

.Parametry gotowej warstwy
Wtlasciwosci wykonanej warstwy powinny spetnia¢ warunki podane w tablicy 8.

Tabela 8. Typ i wymiar mieszanek mineralno-asfaltowych do warstw nawierzchni

. . . . , . Zawartosc¢ wolnych
Typ i wymiar mleivzankl, Warstwa Wskazn{k 0 przestrzeni w warstwie, %
przeznaczenie zageszczenia, %
(v/v)
AC 8 S-KR2 Scieralna >98 1,0 +4,0
AC 16 W -KR3 wiazaca >98 4,0+17,0

.Rownos¢

Pomiary rownosci podtuznej nalezy wykonywac¢ w srodku kazdego ocenianego pasa ruchu. Wymagana rownos¢
podiuzna i poprzeczna nie powinna przekroczy¢ wartosci przedstawionych ponizej.

.Ocena rownosci podtuznej warstwy

Do oceny rownosci podtuznej warstw Scieralnych drog klas D nalezy stosowaé metode pomiaru rownowazng uzyciu



faty i klina, tj. przy uzyciu planografu, wg metody okreslonej w BN-68/8931-04. Nierownosci dla warstwy $cieralnej
nie powinny przekroczy¢ wartosci jak nizej:

Dopuszczalna nierownosé
Droga

w. Scieralna | w. wigzqca

Drogi klasy L i D oraz place i

parkingi 9 mm 12 mm

.Réwnos¢ poprzeczna warstwy

Do pomiaru réwnosci poprzecznej warstwy, powinna by¢ zastosowana metoda z wykorzystaniem faty i klina wg BN-
68/8931-04 lub metoda rownowazna. Pomiar powinien by¢ wykonany nie rzadziej niz co 5m, a liczba pomiar6w nie
moze by¢ mniejsza od 20. Dla warstwy $cieralnej nierownosci poprzeczne nie powinny przekroczy¢ wartosci jak dla
nierownosci podtuznych.

6.3.Dopuszczalne odchylki

.Mieszanka mineralno- asfaltowa

.Uwagi og6lne
.Wtasciwosci lepiszcza odzyskanego
Temperatura migknienia lepiszcza (asfaltu lub polimeroasfaltu) wyekstrahowanego z mieszanki mineralno-asfaltowe;j
nie powinna przekroczy¢ warto$ci dopuszczalnych podanych w tablicy 9.
Tabela 9. Najwyzsza temperatura migknienia wyekstrahowanego asfaltu drogowego

Rodzaj T emperatura ml?krzlenza,
nie wiecej niz, °C
50/70 63
PMB 25/55-60 78

Badanie nalezy przeprowadzi¢ jednorazowo, przed rozpoczgciem Robdt, na probee asfaltu wyekstrahowanego z probki
wycietej z nawierzchni wykonanej na odcinku probnym.

.Zawarto$¢ lepiszcza

Zawartos¢ rozpuszczalnego lepiszcza z kazdej probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej lub wyjatkowo z
probki pobranej z nawierzchni nie moze odbiegaé od warto$ci projektowanej, z uwzglednieniem podanych
dopuszczalnych odchytek + 0,30.

.Uziarnienie

Pojedynczy wynik probki i srednia z wielu oznaczen uziarnienia z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze
odbiega¢ od wartosci projektowanej z uwzglednieniem nizej przedstawionych odchytek.

W wypadku wymagan dotyczacych uziarnienia, wyrazonych jako ktorekolwiek z:

- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm +1%
—  zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm +2%
—  zawarto$¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm +3%
—  zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm +3%
—  zawarto$¢ ziaren grubych <D i <D/2 +5%
- zawartos$¢ kruszywa o najwigkszym wymiarze wraz z nadziarnem

(kruszywo pozostajace na sicie D/1,4 wraz z nadziarnem) +5%

Wymagania dotyczace udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetniacza powinny by¢ spetnione jednoczes$nie.
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji.

Dla badan kontrolnych wykonywanych dla potrzeb Zamawiajacego nalezy przyjac, ze uziarnienie kazdej probki
pobranej z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiegaé od warto$ci projektowanej o wigcej niz wartosc
dopuszczalnych odchytek:

Dla mieszanki AC 8 S KR1 + KR2

- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm +2,0%
- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm +2%
- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze <2 mm +3%
- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 5,6 mm +4%
- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 8§ mm +4%

.Zawarto$¢ wolnych przestrzeni
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej lub wyjatkowo
powtornie rozgrzanej probki pobranej z nawierzchni, nie moze wykroczy¢ poza wartos$ci dopuszczalne podane



powyzej
Warstwa asfaltowa

Grubos$¢ warstwy oraz ilo$¢ materialu

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ na podstawie wycietych probek z czestoScig 2 probki na 1 km. Grubosé
wykonanej warstwy lub warstw moga odbiega¢ od projektu o wartos¢ < 10%

W wypadku okres$lania ilo$ci materiatu na powierzchnig i $redniej wartoSci grubo$ci warstwy z reguly nalezy przyjac
za podstawe caty odcinek budowy. Inzynier ma prawo sprawdza¢ odcinki czgsciowe. Odcinek czgsciowy powinien
zawiera¢, co najmniej jedna dzienng dziatke robocza. Do odcinka czg§ciowego obowigzuja te same wymagania jak do
odcinka budowy.

Za grubo$¢ warstwy lub warstw przyjmuje si¢ srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci
warstwy lub warstw na catym odcinku budowy lub odcinku cze$ciowym.

Zageszczenie warstwy

Zaggeszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zaggszczenia oraz zawartoscia wolnych przestrzeni, nie
moze przekroczy¢ wartos$ci dopuszczalnych podanych w Tabeli 8. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej
wlasciwosci.

Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdza¢ na probkach wycietych z zageszczonej warstwy, z czestoscia
podang w p.6.3.2.1.

Wykonawca wytnie probki na kazde zyczenie Inzyniera w miejscach watpliwych przez niego wskazanych.

Pozostate cechy geometryczne warstwy asfaltowej

Réwnos$é warstwy zgodnie z tabela powyzej

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy bada¢ nie rzadziej niz co 50 m oraz w punktach glownych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Projektem Wykonawczym, z tolerancja + 0,5%.

Szeroko$¢ warstwy — mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni, nie moze si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o
wiecej niz + 5 cm.

Potaczenie migdzywarstwowe

Pomiedzy kolejnymi uktadanymi warstwami bitumicznymi nalezy bada¢ wytrzymatos$¢ na §cinanie polaczen
migdzywarstwowych, w tym umocnionych siatkg zbrojaca, zgodnie z zapisami zawartymi w STWiORB D.04.03.01.
Wymagana sczepno$¢ pomigdzy warstwami bitumicznymi okreslona przez napr¢zenie §cinajace powinna wynosié:

- warstwa $cieralna / warstwa wigzaca — min. 1,0 MPa;

- warstwa wigzaca / warstwa podbudowy AC — min. 0,7 MPa;

- warstwy wzmacniane siatka zbrojaca — min. 1,3 MPa.

Badania kontrolne potaczen migdzywarstwowych powinny by¢ wykonywane nie rzadziej niz 1x / kilometr, po utozeniu
kazdej kolejnej warstwy bitumiczne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest mb (metr) lub (szt.) wykonanych i1 odebranych betonowych elementow
prefabrykowany ( zgodnie z przedmiarem)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ za 1m2 nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i atestu producenta mieszalni mineralno- asfaltowej oraz
oceny jakosci wykonanych robot oraz wbudowanych materialow. Cena wykonania robot obejmuje: - roboty
pomiarowe i przygotowawcze, - dostarczenie na miejsce wbudowania materiatdéw z wytworni mas mineralno
asfaltowych na budowg (loko Budowa), - przygotowanie podtoza pod chodnik/jezdnie, skropienie emulsja asfaltowg —
roztozenie masy mineralno asfaltowej przy pomocy rozscietacza wraz z jej zageszczeniem, - przeprowadzenie badan i

pomiarow wymaganych w SST Stanowi podstawe do wyliczenia wartosci ryczattowej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

»WT-1 Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych 2014”
»WT-2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych 2014”
Rozporzadzenie MTiGM w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich

usytuowanie (Dz.U. nr 43 z dnia 2 marca 1999)
Zalecenia stosowania geowyroboéw w warstwach asfaltowych nawierzchni drogowych, Zeszyt 66-2004, IBDiM W-wa.
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