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1. WSTEP
1.1.
1.2.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej SR svymagania dotyce wykonania i odbioru rob6ot w

zakresie instalacji elektrycznych w budynku wieldrmnym przy ul. Krélowej Jadwigi 6
w Katowicach

Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdontraktowy w zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej $bejmup wszystkie czynn&ei umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot wymienionych w punkcievt zakresie zgodnym z
Projektem Wykonawczym.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z odpowiednimi normami i przepisami.
W zakresie niniejszej specyfikacy sne nasfpujace:
1.4.10Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stagce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumienia swietlnego wysytanego przezrodio swiatla, zawierajce wszystkie
niezlzdne detale do przymocowania i pctenia z instalagjelektryczn.
1.4.20bwod instalacji  elektrycznej — zespot elementow instalacji elektrycznej
odpowiednio pejczonych ze sab przewodami elektrycznymi i poednio lub
bezpdrednio zezrédtem energii oraz chronionych przed pezetiami wspolnym
zabezpieczeniem. Sktadag¢ st przewodow bdacych pod nagiciem, przewodow
ochronnych oraz zwranych z nimi urgdzer rozdzielczych i sterowniczych wraz z
wyposaeniem dodatkowym.
1.4.30bwad instalacji elektrycznej odbiorczy— kancowy odcinek instalacji
elektrycznej od tablicy bezpiecavilkej do odbiornika /opraw
éwietleniowych, wentylatora/.
1.4.4Tablica bezpiecznikowa— urzdzenie przycienne lub wiokowe shiace do
zasilania  obwodow elektrycznyclergivania, wykonania zabezpieaze
nadmiarowo- gaowych i r&znicowopgdowych.

1.4.5Przygotowanie podiaa - zespot czynngei wykonywanych przed zamocowaniem



osprgu instalacyjnego, ugzlzenia elektrycznego, odbiornika energii elektr@izn
ukladaniem kabli i przewodéw mmy na celu zapewnienie mowvosci ich
zamocowania zgodnie z dokumensacj
Do prac przygotowawczych zaliczg sas¢pujace grupy CZynrii:
- wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nisglotowych,
- kucie bruzd i wek,
- osadzanie kotkéw w podta, w tym ich wstrzeliwanie,
- monta uchwytoéw do rur i przewodow,
- monta konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, ifesta wigzkowych,
- monta korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
- oczyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.5. Ogodlne wymagania dotygee robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczi i poleceniami nadzoru
inwestorskiego i autorskiego. Ogdlne wymagania cate robét podano w ST cz. |
Wymagania ogolne.

1.6. Dokumentacja rob6t montawych

Dokumentagj robét montaowych elementow instalacii elektrycznej stargpwi

projekt wykonawczy w zakresie wynikaym z rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresumyfatokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robatiowlanych oraz programu
funkcjonalno-aytkowego (Dz. U. z 2013 r. poz. 1129),

specyfikacje techniczne wykonania i odbioru roloflifatoryjne w przypadku zamouiie
publicznych), spordzone zgodnie z rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresumyfatokumentacji projektowej, spe-
cyfikacji technicznych wykonania i odbioru robétdmwlanych oraz programu funkcjo-
naIno-u‘:;)ztkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, p6z. 2072 zniam U. z 2005 r. Nr 75,
p0z. 664),

dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpdezeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, maniaozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony

zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, p0z. 953 ziéjszymi zmianami),

dokumentywiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulbgtklowego
zastosowaniaaytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustaavl6 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych . Dz. U. z 2014 r. poz. 8883t ustawa Prawo budowlane z dnia 7
lipca 1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2@)iniejszymi zmianami, powinno By
t.j. Dz. U.z 2013 r. poz. 1409 z 56 zm

protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych oraz rob6t zanikgjych i ulegajcych za kryciu
Z zahczonymi protokotami z baddontrolnych,

dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkistdwy Prawo budowlane z dnia 7 lipca
1994 r. - Dz. Uz2003 r. Nr 207, p6z. 2016 z podejszymi zmianami).

1.7. Nazwy i kody robét olgtych zamdwieniem
453 00 000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlgoh
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311100-1Roboty w zakresie okablowania elektrygane



45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

2. MATERIALY
Wykonawca jest zobowzany dostarczymateriaty zgodnie z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i ST. Wykonawca powiniarrgormowa nadzor
inwestorski o proponowanycmodtach otrzymania wyrobow przed rozpeciem ich
dostawy.
Wszystkie przewidziane do zastosowania wyroby wiposiadéa dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwiezaveg wyroby posiadajce:
- aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpestava, certyfikaty i deklaracje
zgodndci z norny lub aprobat techniczig — do dnia okrdonego w tych
dokumentach
- oznakowanie CE , lub znakiem budowlanym B — zg@drobowjzujacymi
przepisami
- wydary przez producenta deklaraggodndci z dokumentami odniesienia.
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
ST cz. | Wymagania ogolne.

3. SPRZT
Roboty mana wykonywa przy wyciu dowolnego spktu przewidzianego do danego
rodzaju robot. Nie wolnoaywa¢ narzdzi uszkodzonych oraz nie odpowiagajch
aktualnym normom przedmiotowym. Ogo6lne wymaganigdace sprztu podano w
ST cz. | Wymagania ogolne.

4. TRANSPORT
Materiaty i spret mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu, jednak w
sposOb zabezpiecaay przed ich uszkodzeniem. Ogolne wymagania datez
transportu podano w ST cz. | Wymagania ogélne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania organizacyjne
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgagjizdnarmonogram robot
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki ich wykonania.
Wykonanie rob6t mie by przeprowadzone tylko przez wykonawmosiadaicego
niezledne uprawnienia do wykonywania robot elektryczny@bolne zasady
wykonania robét podano w ST cz. | Wymagania ogolne.

5.2. Uktadanie przewodow

5.2.1 Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebéelgezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzgdzeniami, powinna kiy przejrzysta, prosta i degna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest by pegghla w liniach poziomych i
pionowych rownolegtych décian budynku



5.2.2 Uktadanie przewodow pod tynkiem

5.3.

5.4.

5.5

Wykonanie instalacji p/t wymagabedzie ul@enia przewodow i zainstalowania
osprztu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykeagia instalacji na
istniegcych scianach niezédne kpdzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i
slepych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie. Przed tynkowaniemnde
przewodow naley ukry¢é w puszce, a puszki zabezpie€zgrzed zatynkowaniem.
Warstwa tynku powinna méegruba¢ co najmniej 5 mm.

Monta opraw dwietleniowych
Oprawy gwietleniowe naley montowa na stropie luBcianie w miejscach
przedstawionych w dokumentacji, w sposob zgodmsiriikchp montau podan
przez wytwoére. Po przykeceniu oprawy naley wprowadzé do niej przewaod
kabelkowy, wykoné uszczelnienie na fabrycznie zamontowanym dtawittakiona
pofaczen do listwy zaciskowej wewgirz oprawy. Przewdd kabelkowy powinien iie
powtoke ucieta rowno z wewntrzng scianky obudowy oprawy. Po dodezeniu dtawic
uszczelni je dodatkowo.

Monta tablic bezpiecznikowych
Montaz tablic bezpiecznikowych do podia naley wykona wedtug instrukcji
montau dostarczonej przez producenta.
W tablicach zamontowaaparaty elektryczne wg dokumentacji, o styki
aparatow z konserwantow, wykd@rnaolaczenia wewgtrzne pomgdzy
poszczegolnymi aparatami. Przewody obwodow elekirych wprowadZzi do tablicy
po wykonaniu otworoéw w gérnej ¢xi obudowy i odizolowa koncéwki na dtugéci
zapewniajcej prawidtowe przyczenie. Przewody fazowe wprowaébezpdrednio
do aparatow, przewody ochronne na lisBE, a przewody neutralne na listwy N
montowane za wytznikami r@nicowopgdowymi. Przewody powinny lgyutozone
swobodnie — nie powinny Byaraone na nagyg i dodatkowe nageenia.
Montaz osprzitu
Osprzt nalezy montowa& na wysokéci od posadzki:
- tgczniki - 140 cm
- gniazdka — 140 cm — w pomieszczeniach ,mokrych”

- 90-110 cm — w pom. biurowych, zabiegowych, gatach lekarskich

- 30 cm — na korytarzach
Stosowa osprzt podtynkowy.
Osprzt naleey mocowa w puszkach instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

6.3.

Ogolne wymagania dotyaz kontroli jakéci robot podano w ST cz. | Wymagania
ogolne.

Zakres badakontrolnych obejmuje:

- stwierdzenie kwalifikacji wykonawcy;

- stwierdzenie posiadania przez wykonawiadectw dopuszczggych dany wyréb
do stosowania w budownictwie;

- stwierdzenie wkciwej jakasci materiatdw na podstawie atestow producenta;

- wizualrg ocere wykonanych czynriei;

Po wykonaniu robét nate wykona badania i pomiary:

- sprawdzenie ggtosci zyt przewodow;



- pomiar rezystancji izolacji;

- sprawdzenie skuteczém ochrony przeciwporaniowe]

Wszystkie wyniki bad&i pomiaréw naley zamigci¢ w protokotach.
Ponadto naley wykona sprawdzenia odbiorcze skiaglag s¢ z ogkdzin czsciowych i
k0ncowych polegajcych na kontroli:

zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfiaktycznym,

- zgodndci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- sprawdzenie ggtosci wszelkich przewodow wygbujacych w danej instalacii,

- poprawngci wykonania i zabezpieczenia pcten srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawaontau,

- poprawndci wykonania montau sprztu instalacyjnego, uggzen i odbiornikbéw energii

elektrycznej,
poprawndci zamontowania i dokonanej kompletacji oprawietleniowych

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST cz. | Wymagania ogolne
W zaleznoéci od wykonywanych czynrioi jednostly obmiaru jest metr [m] lub ik
sztuk [szt.].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogollne wymagania dotyge odbioru rob6t podano w ST cz. | Wymagania ogolne
8.2.  Zakres odbiorow:
- odbior materiatdw
- odbior wykonanych robot na podstawie:
- stwierdzenia zgodrdci zakresu z dokumentacj
- oceny wizualnej
- oceny badai pomiardw na podstawie protokotow

9. PODSTAWA PLATNGSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w ST cz. | Wymagania
0gollne
9.2. Zasady rozliczenia i ptatdoi
Rozliczenie robdt montawych instalacji elektrycznych me by dokonane jednorazowo

po wykonaniu petnego zakresu roboét i icm&owym odbiorze lub etapami oktenymi
w umowie, po dokonaniu odbiorowgziowych robaot.

Ostateczne rozliczenie umowy paaizy zamawiajcym a wykonawg nast¢puje po do-
konaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatrigi wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi
wartas¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmst/ch i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamaw@ggo lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za oy zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elgtnych lub kwoty ryczattowe obej-

mujace roboty instalacyjne uwzglniaja réwniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatdwedm i sprztu,

- obstug sprztu nie posiadarego etatowej obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkichtmwan przestawnych unidiwiajacych
wykonanie robot na wysoka do 4 m (jéli taka konieczn&t wyskpuje),



- usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkagrmvstatych w czasie robot,

- uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usungcie pozostatéci, resztek i odpadow materiatdw w sposéb podaspecyfikacii
technicznej szczegoétowe),

- likwidacje stanowiska roboczego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Projekt wykonawczy instalacji elektrycznej

10.2. Przepisy zwkzane

» Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdketycznych,

* PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych -- Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa -- Ochrona przeciwpam@niowa

* PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektdmudowlanych -- Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa -- Ochrona przedqatem przegzeniowym.

* PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektdoudowlanych -- Ochrona dla
zapewnienia bezpiecstwa -- Ochrona przed przepiami -- Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgczeniowymi

* PN-HD 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektdomidowlanych -- G&¢: 4-443:
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va -- Ochrona przed zaburzeniami gag@wymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi - Ochrona przembgeciami atmosferycznymi lub
tgczeniowymi

* PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektédeidowlanych -- Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego -- Uziemienia i przewody ochenn

* PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiekt&dcidowlanych -- Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego -- Instalacje bezpiarste/a.

* PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych -- Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo - Zastosowaniesrodkéw ochrony zapewnigych
bezpieczéstwo - Postanowienia ogdlne $rodki ochrony przed poganiem pgdem
elektrycznym

* PN-EN 62305-1 - Ochrona odgromowa €&zl — Wymagania ogélne

* PN-EN 62305-2 - Ochrona odgromowa €&zl — Zarzzdzanie ryzykiem

* PN-EN 62305-3 - Ochrona odgromowa —&&zlll - Uszkodzenia fizyczne obiektow
budowlanych i zagrgeniezycia

* PN-EN 62305-4 Ochrona odgromowa <€&IV - Urzadzenia elektryczne i elektroniczne
w obiektach budowlanych

Uwagal!

» Zamawiajcy informuje, ze w zakresie norm opisigych przedmiot zamowienia
dopuszcza sirozwigzania rownowane opisywanym.

W przypadku wycofania w/w norm stosoévabecnie obowizujace. W przypadku
wycofania normy bez zagiienia, stosow@ ostatnji obowhzujacg lub aktualne

zalecenia bratowe wg SEP, chybze inne przepisy szczegotowe olegq inaczej.



